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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

00.00.00WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru robot
w zwiazku z ,,Utworzeniem plazy publicznej nad Jeziorem Ghluszynskim wraz z infrastruktura towarzyszaca”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot w zwiazku
z ,,Utworzeniem plazy publicznej nad Jeziorem Ghluszynskim wraz z infrastrukturg towarzyszaca™.

1.3. Zakres robot objetych SST

D-01.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

A-01.01.00 KSZTALTOWANIE TERENOW SPORTOWYCH - BOISKO DO PILKI SIATKOWEJ
A-02.01.00 PLAC ZABAW

A-03.01.00 MALA ARCHITEKTURA

A-04.01.00 POMOST REKREACYJNY

E-01.01.00 ZEWNETRZNA INSTALACJA ELEKTRYCZNA OSWIETLENIA TERENU

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$s¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody
uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspolrzgdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.4.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegétowych
warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacj¢ projektowa:
— Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowia przetargowa dokumentacj¢ projektowa oraz projektowa dokumentacj¢ wykonawcza
(techniczna) i zostang przekazane Wykonawcy,
—  Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowe;.

1.4.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu
stanowig czg$¢ umowy, a wymagania okre$lone w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowiazuje kolejno$¢ ich waznosci wymieniona w
,.Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,Ogoélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé blgdow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomié¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pi$mie sa wazniejsze od wymiaréw okre$lonych na podstawie odczytu ze skali
rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza wykazywaé zgodno$¢ z okre§lonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i wplynie to na
niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow (jezdnie, Sciezki
rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony
z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania



budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce.
Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze
wzgledoéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w  sposdéb uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okre§lonych przez Inzyniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig¢, ze jest wlaczony w ceng kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia
i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze,
os$wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w  sposob uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okre§lonych przez Inzyniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bgda utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng kontraktowa.

1.4.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie
i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub doébr publicznych i innych, a wynikajacych
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2) $rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscig powstania pozaru.
1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem 0sob
trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo
przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtdow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie
okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na $rodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos¢ zanika (np. materiaty
pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od wiasciwych organéw administracji pafistwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.4.8. Ochrona wiasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego
w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen
w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktore majag by¢
wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu
i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.



Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposob
powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej
w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscig.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca
a wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasno$ci i drog wewngtrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani
Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.4.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie materialow
i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i uzgodnienia od wtasciwych wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bgdzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy nie spehiajace tych warunkoéw zostaly usuni¢te z terenu budowy. Pojazdy
powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy
i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawg wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu.

1.4.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenistwa i higieny pracy.

W szczegbélnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednia odziez
dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa
uwzglednione w cenie kontraktowe;.
1.4.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robodt od daty rozpoczecia
do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob,
aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu powinien
rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie poézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.4.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetienie wszelkich wymagan
prawnych odno$nie znakéow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu, materialow lub urzadzen uzytych
lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki wynikle
z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.13. Réwnowazno$¢ norm i zbiordw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ maja materiaty, sprzet
i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy
s panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny
lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane
przez Wykonawcg i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.4.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu geologicznym
lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasnos¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowiazany jest powiadomic
Inzyniera/Kierownika projektu i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub
wystapia opdznienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu
wykonania robot i/lub wysokosé kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢ cene kontraktows.

1.5. Zaplecze Zamawiajacego (0 ile warunki kontraktu przewiduja realizacje)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport oraz inne urzadzenia
towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 ,,Zaplecze Zamawiajacego”.

2. MATERIALY
2.1. Zrédia uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do robot,
Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialdéw jak réwniez odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki
materiatow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskaja
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob
ciagly spelniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.



2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiladz na pozyskanie materiatow ze Zrodet
miejscowych wlaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji,
organéw administracji panstwowej i samorzadowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw pochodzacych ze Zrodet
miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materialow, dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne w zwiazku
z dostarczeniem materialow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopoéw, dokopow i miejsc pozyskania materiatdéw miejscowych beda formowane
w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach
umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegodlnione
w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgod¢ Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy i zlozone w miejscu
wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialow
do innych robdt, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany)
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko,
liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu,
albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy begda one uzyte do robot, byty zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jako$¢ i wlasciwoscei i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materiatdow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialdow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych
kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materialéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, musza by¢ spelione nastgpujace
warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniong wspdlpracg i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w czasie
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgéci wytworni, gdzie odbywa sie produkcja
materialow przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na jakosé
wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu;
w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreSlonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci
do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢é wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.



4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jakosé
wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej,
SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy begda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych naciskéw na o i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetiajace tych warunkéw moga byé
dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow
i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym
przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot
zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Btedy popehione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usunigte przez Wykonawce na wiasny koszt,
z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem biedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pi$mie przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialno$ci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot beda oparte
na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace
przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace
na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu program zapewnienia
jakosci. W programie zapewnienia jako$ci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania robot, mozliwosci techniczne,
kadrowe i plan organizacji robdt gwarantujacy wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakos$ci powinien zawierac:

a) czg$¢ ogllna opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,

— organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

—  sposdb zapewnienia bhp.,

—  wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

—  wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robot,

—  system (sposob i procedur¢) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktéremu

Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

—  sposob oraz formg gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow sterujacych, a takze
wyciagganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania
tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes¢ szczegoiowq opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy
do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo$¢ srodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

—  sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

—  sposob i procedurg pomiarow i badan (rodzaj i czgstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementow robot,

—  sposOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé¢ zatozona jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,
wilaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan
w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwo$cia zapewniajaca stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaty one tam okre$lone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z umowa.



Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy
posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekc;ji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawey pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te
beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot
badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte
i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéow ponosi Wykonawca.

Jezeli wykonane roboty budza watpliwosci co do poprawnosci wykonania, nalezy poddaé je szczegélowym ogledzinom lub badaniom
potaczonych z wykonywaniem odkrywek. Zakres badan ustala komisja.

Jezeli przeprowadzone ogledziny i badania dadza wynik dodatni, to wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne z niniejszymi warunkami
technicznymi.

W przypadku gdy chociaz jedno z przeprowadzonych badan i ogledzin da wynik ujemny, wowczas catos¢ odbieranych robodt lub tylko
niewlasciwie wykonana ich cze$¢ nalezy uzna¢ za niezgodna z niniejszymi warunkami.

W razie uznania cato$ci lub czgsci robdt za niezgodne z niniejszymi warunkami technicznymi komisja dokonujaca odbioru robdt powinna
doktadnie ustali¢, czy nalezy catkowicie lub czg¢$ciowo odrzuci¢ roboty i nakaza¢ ponowne ich wykonanie, czy tez wykona¢ poprawki, ktore
doprowadza do zgodnosci robot z wymaganiami warunkdw technicznych.

Prace powinny by¢ wykonywane przez zespoty robocze przeszkolone, wykwalifikowane oraz z odpowiednim do$wiadczeniem.

System wykonania planowanych robét oraz materialy moga by¢ zmienione na inne niz przyjete w dokumentacji projektowej pod
warunkiem, Ze nie beda one wykazywaly nizszych parametréw technicznych i uzytkowych po wczesniejszym uzyskaniu pisemnej
zgody Zamawiajacego.

W/w roboty nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami (Prawo Budowlane, warunkami technicznymi, PN, BN, wytycznymi
stosowanych systemow wykonawstwa) oraz wiedza i sztuka budowlana.

Roboty budowlane objete zakresem niniejszego opracowania nalezy wykona¢ pod bezposrednim nadzorem osoby posiadajacej odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia i zaswiadczenia wymagane przepisami ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane.

Technologia wykonania rob6t moze by¢ zmieniona na inna pod warunkiem, Ze nie bedzie o nizszych parametrach technicznych
i uzytkowych po uzyskaniu pisemnej zgody Inwestora i autora projektu.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie
jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienistwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek bgda dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza
watpliwosci co do jakoscei, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badaf pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/
Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej,
nie pozniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialdow powinien udzieli¢ mu niezb¢dnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce, poprzez mig¢dzy
innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikéw whasnych badan kontrolnych
jak 1 wynikow badan dostarczonych przez Wykonawceg.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie
na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z dokumentacja projektowa i SST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez
Wykonawcg, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich
Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,



2. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
—  Polska Norma lub
— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja
okreslona w pkt 1
i ktore spetniajg wymogi SST.
W przypadku materiatléw, dla ktéorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robdt bedzie
posiadac¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie speniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy be¢dzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone datg
i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnoscei:

— datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— datg uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,

— terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

—  przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

—  zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,

—  wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym
w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

—  zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakos$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

—  wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajgciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak
strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow robot. Obmiary
wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatlow, orzeczenia o jakosci materialow, recepty
robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te
stanowig zafaczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Blgdne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na
pi$mie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do celu miesiecznej platno$ci na rzecz Wykonawcy lub
w innym czasie okre$lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okres$lania iloSci robot i materialow

Dtlugoscei i odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli SST whasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako dlugo$¢ pomnozona przez
$redni przekroj.

Ilo$ci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beda zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawceg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom SST Bedzie utrzymywac to
wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym Ilub ostatecznym odbiorem odcinkow robdt, a takze w przypadku
wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robo6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
ksiazki obmiardéw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiazki obmiaréw, ktérego wzor
zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czg$ciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét, ktore w dalszym
procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt
i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciaggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jako$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czegsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i warto$ci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika
budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.



Odbidér ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu
i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan
i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych
i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupetiajacych w warstwie $cieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega
od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu
i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot odbioru ostatecznego robodt sporzadzony

wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badaf i oznaczef laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z SST i ew. PZJ,
opini¢ technologiczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiardéw zataczonych do dokumentéw odbioru,
wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia
itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,
9. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

Nogok,rwnpE
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8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie
8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji
kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej
pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
—  warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,
—  warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
—  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie
warunki okre§lone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian
i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
(c) optaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcj¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, krawgznikow, barier, oznakowan i drenazu,
(f) tymczasowsa przebudowg urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:



(@) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymeczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i $wiatet,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(@) usunigcie wbudowanych materialow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6Zniejszymi zmianami).

4. Obowiazujace normy zwigzane z inwestycja

=



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru liniowych robot
ziemnych zwigzanych z ,,Utworzeniem plazy publicznej nad Jeziorem Gluszyfiskim wraz z infrastrukturg towarzyszaca”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot w zwiazku
z ,,Utworzeniem plazy publicznej nad Jeziorem Gluszynskim wraz z infrastrukturg towarzyszaca”.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych i obejmuja:
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,
b) wykonanie wykopow w gruntach skalistych,
c) budowe nasypow drogowych,
d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

14.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego spetniajaca warunki
stateczno$ci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.43. Wysoko$¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub
wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysoko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.45. Nasyp $redni - nasyp, ktorego wysoko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysoko$¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gltegbokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop $redni - wykop, ktorego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.49. Wykop gleboki - wykop, ktorego gtebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malej nos$nosci, charakteryzujacy si¢ znacznym i dtugotrwalym osiadaniem pod
obciazeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okre§lony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12.  Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub sp¢kany o nieprzesunietych blokach, ktérego probki nie wykazuja zmian objetosci ani nie
rozpadaja si¢ pod dziataniem wody destylowanej; maja wytrzymatos¢ na $ciskanie R; ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia $rodkow
wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13.  Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, potozone w obrebie pasa robot drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot drogowych.

1.415.  Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania wykopow, a nie
wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z trasa drogows.

1.416.  Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszezenia gruntu, okreslona wg wzoru:

| =Pa
s =
Pls
gdzie:
Pd - gesto$é objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m?),
pss - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], stuzaca

do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m®).

1.4.17. Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalno$¢ gruntéw niespoistych, okreslona wg wzoru:

U :dﬂ
dy



gdzie:
dso -  S$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio -  s$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.18. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

E

l, = =2
E;
gdzie:
E: - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],
E> - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.19. Geosyntetyk - material stosowany w budownictwie drogowym, wytwarzany z wysoko polimeryzowanych widokien syntetycznych, w
tym tworzyw termoplastycznych polietylenowych, polipropylenowych i poliestrowych, charakteryzujacy si¢ miedzy innymi duza
wytrzymato$cig oraz wodoprzepuszczalnosceia, zgodny z PN-1S010318:1993 [5], PN-EN-963:1999 [6].

Geosyntetyki obejmuja: geotkaniny, geowtokniny, geodzianiny, georuszty, geosiatki, geokompozyty, geomembrany, zgodnie z wytycznymi
IBDiM [13].

1.4.20. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-
M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 2.

2.2. Podzial gruntow
Podziat gruntéw pod wzglgdem wysadzinowos$ci podaje tablica 1.
2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym stopniu do
budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypoéw moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar
objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedac nadmiarem objetosci robot ziemnych, zostaty za zgoda
Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac objetych
kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntow przydatnych ze zrodel wiasnych,
zaakceptowanych przez Inzyniera.

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien by¢ materialem odpornym na dziatanie wilgoci, $srodowiska agresywnego chemicznie i biologicznie oraz
temperatury. Powinien by¢ to material bez rozdar¢, dziur i przerw ciaglo$ci z dobra przyczepnoscia do gruntu. Wiasciwosei stosowanych
geosyntetykow powinny by¢ zgodne z PN-EN-963:1999 [6] i dokumentacja projektowa. Geosyntetyk powinien posiada¢ aprobate techniczna
wydang przez uprawniong jednostke.

Tablica 1. Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. Wyszczegolnienie Jed- Grupy gruntow
wiasciwosci nostki niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu — rumosz niegliniasty —  piasek pylasty malo wysadzinowe
- Zwir —  zwietrzelina gliniasta — glinapiasz- czysta
—  pospotka —  rumosz gliniasty zwigzla, glina zwigzta,
—  piasek gruby —  zwir gliniasty glina pylasta zwigzta
—  piasek $redni — pospolka gliniasta — i, it piaszezys-ty, it
— piasek drobny pylasty

bardzo wysadzinowe

—  piasek gliniasty

—  pyl, pyt piasz-czysty

— glina piasz- czysta,
glina, glina pylasta

—  zuzel nierozpadowy

— il warwowy
2 Zawarto$¢ czastek
<0,075 mm %
<0,02 mm <15 od 15 do 30 >30
<3 od 3do 10 > 10
3 Kapilarno$¢ bierna Hyy
m <1,0 >1,0 >1,0

4 Wskaznik piaskowy WP

> 35 od 25 do 35 <25




3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w sST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 3.
3.2. Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cia korzystania z nastgpujacego sprzetu
do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne
itp.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia do hydromechanizacji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),
—  sprzgtu zaggszezajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprzet do przenoszenia i ukladania geosyntetykow

Do przenoszenia i uktadania geosyntetykow Wykonawca powinien uzywa¢ odpowiedniego sprzetu zalecanego przez producenta.
Wykonawca nie powinien stosowac¢ sprzetu mogacego spowodowac uszkodzenie uktadanego materiatu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego objetosci,
sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych
dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaly wcze$niej zaakceptowane na pisSmie przez Inzyniera.

4.3. Transport i skladowanie geosyntetykow

Wykonawca powinien zadbaé, aby transport, przenoszenie, przechowywanie i zabezpieczanie geosyntetykow byly wykonywane
W sposob nie powodujacy mechanicznych lub chemicznych ich uszkodzen. Geosyntetyki wrazliwe na $wiatto stoneczne powinny
pozostawac zakryte w czasie od ich wyprodukowania do wbudowania.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopow i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz £ 10 cm. Réznica
w stosunku do projektowanych rzgdnych robot ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cmi -3 cm.

Szerokos¢ gornej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz + 10 cm, a krawedzie korony
drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartoSci wyrazonej tangensem kata.
Maksymalne nierowno$ci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ + 10 cm przy pomiarze lata 3-metrowa, albo powinny by¢
spetnione inne wymagania dotyczace nierownosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace rownosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i rownosci skarp, powinny by¢
okres$lone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemoéw odwadniajacych, ujetych w dokumentacji projektowe;j,
Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktére zapewnia odprowadzenie wod gruntowych i
opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek
takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawa¢ w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajace
prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktore spowoduje ich dilugotrwala nieprzydatnosc,
Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntow i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych
oplat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikoéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z
odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania robot ziemnych.
Wykonanie wykopow powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.



W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki, umozliwiajace
szybki odplyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢
mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny
wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz terminéw wykonywania innych rob6t na spetienie wymagan dotyczacych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postgpu robot ziemnych.

Zrédta wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy
odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami specyfikacji okreslonymi w pkcie 5
oraz z dokumentacja projektowa.
Szczegblng uwage nalezy zwrocic na:
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- whasciwe ujgcie i odprowadzenie wysigkow wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jako$ci wykonania robot

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robot okre§lono w pkcie 6 SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-
02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiaréw
1 Pomiar szerokosci korpusu ziemnego Pomiar ta§mg, szablonem, fatag o dlugosci 3 m i poziomica lub niwelatorem, w
odstepach co 200 m na
2 Pomiar szeroko$ci dna rowow prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na tukach o R > 100 m co 50 m na
tukach o R <100 m
3 Pomiar rzednych powierzchni korpusu oraz w miejscach, ktore budza watpliwosci
ziemnego
4 Pomiar pochylenia skarp
5 Pomiar réwnosci powierzchni korpusu
6 Pomiar réwnosci skarp
7 Pomiar spadku podluznego powierzchni | Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstgpach co 200 m oraz w punktach watpliwych
korpusu lub dna rowu
8 Badanie zaggszczenia gruntu Wskaznik zaggszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej warstwy lecz nie rzadziej niz
w trzech punktach na 1000 m? warstwy

6.3.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego
Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze rdzni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz £ 10 cm.
6.3.3. Szeroko$¢ dna rowow
Szeroko$¢ dna rowow nie moze rdznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.
6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego
Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga ro6zni¢ si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rozni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego
tangensem kata.

6.3.6. Rownos¢ korony korpusu

Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekraczac¢ 3 cm.
6.3.7. Rownos¢ skarp

Nierownosci skarp, mierzone fata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ + 10 cm.
6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podluzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rz¢dnych
wysoko$ciowych, nie moze dawac réznic, w stosunku do rzgdnych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.




6.3.9. Zageszezenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z zatozonym dla odpowiedniej
kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktérych nie mozna okre$li¢ wskaznika zaggszczenia nalezy okresli¢ wskaznik odksztatcenia Io,
zgodnie z normg PN-S-02205:1998 [4].

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli
materialy nie spetniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na whasciwe, na
wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny by¢ ponownie
wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wad¢ za nie majaca zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne
drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jako$¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarows jest m® (metr szescienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okre$lenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. PN-1S010318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych
i podloza przez obciazenie plyta

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbidr robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

A-01.01.00 - KSZTALTOWANIE TERENOW SPORTOWYCH I REKREACYJNYCH
- BOISKO DO PILKI SIATKOWEJ PLAZOWEJ

Klasyfikacja robot wg wspélnego stownika zaméwien

ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA TERENOW SPORTOWYCH I REKREACYJNYCH CPV-45112720-8
ROBOTY BUDOWLANE CPV- 45000000-7
PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOWE CPV - 45100000-8
ROBOTY W ZAKRESIE BURZENIA I ROZBIORKI OBIEKTOW BUDOWLANYCH; ROBOTY ZIEMNE  CPV- 45110000-1
ROBOTY W ZAKRESIE USUWANIA GLEBY CPV - 45112000-5

1. Ksztaltowania terenow sportowych i rekreacyjnych - boisko do pilki siatkowej
1.1 Wstep

Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w zakresie budowy boiska do pitki siatkowe;j
plazowe;j.

Budowa boiska do pitki siatkowej polega na wykonaniu nawierzchni piaszczystej na istniejacej nawierzchni gruntowej. Jako warstwe
dynamiczna nawierzchni zastosowa¢ kruszywo piasek o frakeji od 0 do 0,5 mm.

Na plycie boiska do pitki siatkowej o wymiarach 16,00 x 8,00 m wyznaczono centralnie linie wymiarowe boiska za pomoca tasmy
polipropylenowej (w kolorze kontrastujacym) mocowanej za pomoca stalowych szpilek. Wzdtuz linii boiska przewidziano strefy
bezpieczenstwa szer. 2,5 m (na dtugosci) i 1,5 m (na szerokosci).

1.2 Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i rozliczeniowy przy zleceniu i realizacji robot.

1.3 Zakres robot objetych SST

»  Odspojenie darni na gtebokos¢ 15 cm.

Wyprofilowanie terenu plyty boiska zgodnie z ustalonym spadkiem 1%.
Wykonanie , kuwety” z piaskiem o $redniej grubosci warstwy 20 cm.
Montaz wyposazenia

Montaz nylonowych (ta$m) linii do gry

Y V V VY

Szczegotowy zakres prac do wykonania zawiera przedmiar robot ktory jest zalacznikiem do Specyfikacji Istotnych Warunkow Zamoéwienia.
Przed przystapieniem do udzialu w postgpowaniu o udzielenie zamoéwienia publicznego oferenci maja mozliwo$¢ dokonania ogledzin stanu
istniejacego terenu, na ktorym przewiduje si¢ wykonywanie prac budowlanych.

1.4 Opis warunkéw i wykonania robét
1.4.1 Warunki przystapienia do robét

Roboty moga wykonywac tylko wyspecjalizowane firmy. Inwestor (zarzadca terenu) powinien zada¢ od wykonawcy robot deklaracji
zgodnosci z Aprobata Techniczng zgodnie z obowiazujacymi aktualnie przepisami.

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podloza bezposrednio przed rozpoczgciem robot
zwigzanych z wykonaniem warstwy nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania

podtoza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podiozu nie moze odbywaé si¢ ruch budowlany, niezwiazany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Roboty nalezy wykonywaé w temperaturze nie nizszej niz +5°C. Niedopuszczalne jest prowadzenie robot w czasie opadow atmosferycznych



w czasie silnego wiatru oraz jezeli zapowiadany jest spadek temperatury ponizej 0°C w przeciagu 24 h.
1.4.2 Wykonanie koryta
Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wezesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach rownoleglych do osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigeie sznurkow lub linek do wytyczenia robdt w odstgpach nie wigkszych
niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosei jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sa roboty i do trudnosci jego
odspojenia. Koryto mozna wykonywac¢ r¢cznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub
w przypadku rob6t o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj.
wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

1.4.3 Profilowanie i zageszczanie podioza

Przed przystapieniem do profilowania poditoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni
podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rz¢dne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza.
Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gigbokos¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania
obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokos$ciowych dobranych przez
Geodete i zagescic warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia. Grunt ,konstrukcyjny” ktéremu zostang nadane zgodnie z
projektem 1% spadki wykona¢ z nastgpujacej gruntu rodzimego pozbawionego humusu Wymiesza¢ razem poszczegdlne komponenty.
Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Wilgotno$¢ gruntu podloza podczas zageszczania powinna
by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

1.4.4 Zaktadanie boiska piaszczystego

Podloze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno byé¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu robdt zwiagzanych z
profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

Podtoze, na ktorym ma by¢ wykonana nawierzchnia piaskowa powinno by¢ przygotowane zgodnie z projektem, sztuka budowlana. Winno
by¢ suche, réwne, pozbawione zanieczyszczen mogacych spowodowaé kontuzje i ustabilizowane. Piasek powinien by¢ doktadnie
rozprowadzony i wyréwnany za pomoca recznych lub mechanicznych urzadzen réwnajacych.

1.4.5 Sprzety sportowe
Wyposazenie boiska do pitki plazowej obejmuje:
- Stupki stalowe ocynkowane mocowane w tulejach osadzonych w podlozu, sa zaokraglone, gladkie, maja wysoko$¢ 2,55 m i
ustawione sa od linii bocznych w odlegtosci 1 m. Stupki nie powinny wymagac¢ stabilizujacych odciagow.
- Siatka o dlugosci od 9,5 m do 10 m i szerokosci 1 m. Siatka zbudowana z kwadratowych czarnych oczek o boku 10 cm.
- Gorna tasme o kolorze kontrastujagcym do czarnych oczek o szerokosci 7 cm.
- Dolng krawedz siatki - 5 cm ta$ma o takim samym kolorze jak gorna.
- Linie gry na boisku, ktore nalezy wyznaczy¢ za pomoca tasmy polipropylenowej (w kolorze kontrastujagcym) mocowanej za
pomoca stalowych szpilek.
Uzy¢ typowych rozwiazan zalecanych przez producentéw asortymentu sportowego z uwzglednieniem przepisow bhp i ochrony zdrowia.
Wzdtuz linii boiska przewidziano strefy bezpieczenstwa szer. 2,5 m (na dtugosci) i 1,5 m (na szerokosci).

1.5 Nadzor techniczny

Roboty zwigzane z budowa boiska przeznaczonego do gry w pitke plazowa powinny by¢ wykonywane przez wykwalifikowanych
pracownikéw, odpowiednio przeszkolonych. Niezbedny jest systematyczny nadzor prowadzony przez wykonawceg i inwestora. W czasie
robot nalezy prowadzi¢ dziennik budowy, zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Przed przystapieniem do wykonywania nawierzchni boiska z piasku podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.



1.6 Materiaty

Zastosowa¢ materiaty:
»  Piasek - powinien by¢ o frakcji drobnoziarnistej ,,migkkiej”, wyklucza si¢ stosowanie piasku gruboziarnistego. Piasek nalezy
przesia¢ do odpowiedniej wielkosci, nie moze on zawiera¢ kamieni i innych niebezpiecznych czasteczek. Piasek nie moze by¢
rowniez zbyt drobny i miatki, nie moze si¢ kurzy¢. Warstwa piasku musi mie¢ co najmniej 20 cm glgbokosci.

»  Shupki do zawieszenia sitaki

»  Siatka

»  Tasmy wyznaczajace pole gry
1.7 Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoga powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego
sprzetu:
- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

1.8 Transport

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu i transportu uzytego podczas prac budowlanych na budowie podano w 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt. 4. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu (transportu), ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet (transport) uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez inspektora nadzoru. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Przewozony fadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i
przesuwaniem. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

1.9 Kontrola jakoS$ci i odbidr robét

1.9.1 Ogodlne zasady kontroli jako$ci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole jakosci robot, materiatow i urzadzen.

Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci robodt (zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace
odpowiednie uprawnienia budowlane.

1.9.2 Badania laboratoryjne

Jezeli dostarczone na budowe materiaty budza uzasadniong watpliwos¢ co do jakosci lub zgodnosci z SST, na polecenie inspektora Nadzoru
Inwestorskiego Wykonawca na wilasny koszt przeprowadzi wilasciwe badania laboratoryjne. Wyniki badan Wykonawca przekazuje
Zamawiajacemu dla dalszej decyzji o pozostawieniu lub usuni¢ciu badanego materiatu z terenu budowy.

1.9.3 Badania jako$ci robét w czasie budowy

Badania jako$ci rob6t w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi wiasciwych WT oraz instrukcjami zawartymi w
Normach i Aprobatach Technicznych dla materialow i systemow technologicznych.

1.10 Obmiar robét
Jednostki obmiarowe — jak w przedmiarze robot.
1.11 Odbior robot

Przedmiotem odbioru powinny by¢ poszczegodlne fazy robot:



- wytyczenie terenu boiska

- odspojenie istniejacej darni na glgbokos¢ 15 cm

- niweleta poprzeczna terenu zgodnie z ustalonym spadkiem 1%.
- nadanie docelowego profilu

- ulozenie piasku

- osadzenie stupkow

- wykonanie linii do gry

Poszczegodlne fazy robdt zanikajacych powinny by¢ odebrane przez kierownika budowy i inspektora nadzoru i wpisane do Dziennika
Budowy. Po zakonczeniu catosci robot, nalezy dokona¢ koncowego odbioru robot i sporzadzic¢ protokét odbioru.

Przy odbiorze koncowym nalezy oceni¢ nastgpujace elementy:
- spadki poprzeczne na boisku

- jako$¢ 1 grubo$¢ warstwy piasku

- wykonanie linii do gry

- osadzenie stupkow

Ostateczny odbior powinien by¢ dokonany przy udziale w/w osob.

W przypadku wykonywania robot zanikajacych nalezy dokonac ich czesciowego odbioru.

Jezeli wszystkie pomiary i badania daty wynik pozytywny mozna uzna¢ roboty za wykonane prawidtowo, tj. zgodnie z dokumentacja oraz
ST i zezwoli¢ na przystapienie do dalszych prac. Jezeli chociaz jeden wynik badania jest negatywny roboty nie powinny zosta¢ odebrane.

W takim przypadku nalezy ustali¢ zakres prac i rodzaje materialow koniecznych do usunigcia nieprawidtowosci. Po wykonaniu ustalonego
zakresu prac nalezy ponownie przeprowadzi¢ badanie.

Wszystkie ustalenia zwigzane z dokonanym odbiorem robot ulegajacych zakryciu oraz materiatow nalezy zapisa¢ w dzienniku budowy lub
protokole podpisanym przez przedstawicieli inwestora (inspektor nadzoru) i wykonawcy (kierownik budowy).

Po zakonczeniu catosci robot nalezy dokonaé koncowego odbioru robot i sporzadzié protokot odbioru.
1.12 Podstawa platnosci

Rozliczenie pomiedzy zamawiajacym, a wykonawca bedzie dokonane: - zgodnie z ustaleniami umowy.

Rozliczenie robét moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu pelnego zakresu robdt i po dokonaniu odbioru koficowego robot.
Ostateczne rozliczenie umowy pomi¢dzy zamawiajacym a wykonawca nastgpuje po dokonaniu odbioru pogwarancyjnego. Podstawe
rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi warto$¢ tych robét obliczona na podstawie:

-okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci rob6t zaakceptowanych przez zamawiajacego lub

-ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.

1.13 Przepisy zwiazane

Dokumentacja odniesienia jest:

1) Siwz

2) umowa zawarta pomigdzy Wykonawca a Zamawiajacym wraz z harmonogramem robot
3) zatwierdzona przez Zamawiajacego dokumentacja ww zadania

4) normy

5) aprobaty techniczne

6) inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji

7) instrukcje i certyfikaty producentéw



SZCZEGOLOWA SPECYF IKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

A-02.01.00 PLAC ZABAW

Klasyfikacja robot wg wspélnego stownika zaméwien

ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA TERENOW SPORTOWYCH I REKREACYJNYCH PLACOW ZABAW CPV -45112720-8
WYROWNYWANIE NAWIERZCHNI PLACOW ZABAW DLA DZIECI CPV - 45236210-5
ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA PLACOW ZABAW CPV - 45112723-9

1. Plac zabaw
1.1 Wstep

Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania dotyczace wykonania i odbioru placu zabaw w ramach zadania ,,Utworzenie plazy
publicznej nad Jeziorem Gluszynskim wraz z infrastruktura towarzyszaca”.

1.2 Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i rozliczeniowy przy zleceniu i realizacji robot.
1.3 Zakres rob6t objetych SST

Budowa placu zabaw dla dzieci obejmuje zakup i montaz nastgpujacych urzadzen:
- zestawu zabawowego z drewna wielokolorowego
- hustawki podwojnej,
- hustawki typu ,,bocianie gniazdo”,
- hus$tawki podwojnej z ling wspinaczkowa,
- hustawki typu ,,wazka”,
- hustawki typu ,,wazka sprezynowa”,
- karuzeli tarczowej z siedziskiem,
- Zzjazdu linowego,
- tablicy informacyjnej (regulamin placu zabaw).

Montaz urzadzen na placu zabaw poprzedzony zostanie usunigciem warstwy ziemi urodzajnej i zastgpieniem jej 20 cm warstwa piasku
atestowanego.

1.4 Opis warunkéw i wykonania robot
1.4.1 Wykonanie fundamentéw betonowych

Fundamenty pod urzadzenia na placu zabaw nalezy wykona¢ monolitycznie z betonu B20. Fundament betonowy wykonywany ,,na mokro”
mozna wykorzystywa¢ do dalszych prac (montazu urzadzen) co najmniej po 7 dniach od wykonania fundamentu, a jesli temperatura
w czasie wykonywania fundamentu jest nizsza od 10°C - po 14 dniach.

1.4.2 Zestaw zabawowy

Zestaw zabawowy z drewna wielokolorowy, np. ,,Przedszkole” lub inny parametrowo rOwnowazny, nie gorszy i spelniajacy obowiazujace
normy i przepisy.
Wymiary urzadzenia:
- dhugos¢ — 850 cm
- szeroko$¢ — 700 cm
- wysoko$¢ — 330 cm
Wymiary strefy bezpieczenstwa: 1220 x 1010 cm.

1.4.3 Hustawka podwojna z drewna wielokolorowa

Wymiary urzadzenia:
- dhugos¢ — 320 cm
- szeroko$¢ — 240 cm
- wysoko$¢ — 220 cm
Wymiary strefy bezpieczefistwa: 520 x 780 cm.



1.4.4 Hustawka typu ,bocianie gniazdo”

Wymiary urzadzenia:
- dhugos¢ — 320 cm
- szerokos$¢ — 240 cm
- wysoko$¢ — 220 cm
Wymiary strefy bezpieczenstwa: 520 x 780 cm

1.4.5 Hustawka podwojna z ling wspinaczkowa

Hustawka podwdjna z ling wspinaczkowa np. ,,Bartu$” lub inna parametrowo rGwnowazna, nie gorsza i spetniajaca obowigzujace normy i
przepisy.
Wymiary urzadzenia:
- dtugos¢ — 400 cm
- szeroko$¢ — 240 cm
- wysoko$¢ — 220 cm
Wymiary strefy bezpieczenstwa: 775 x 780 cm

1.4.6 Hustawka typu ,wazka”
Wymiary urzadzenia:
- dhugos¢ — 320 cm
- szeroko$¢ — 35 cm
- wysoko$¢ — 100 cm
Wymiary strefy bezpieczenstwa: 520 x 235 cm

1.4.7 Hu$tawka typu ,wazka sprezynowa”
Wymiary urzadzenia:

- dlugos¢ —160 cm

- szeroko$¢ —35 cm

- wysokos$é — 70 cm
Wymiary strefy bezpieczenstwa: 360 x 235 cm

1.4.8 Karuzela tarczowa z siedziskiem
Wymiary urzadzenia:

- dhugo$¢ — 150 cm

- szerokos¢ — 150 cm

- wysokos¢ — 80 cm
Wymiary strefy bezpieczenstwa: 550 x 550 cm

1.4.9 Zjazd linowy
Wymiary urzadzenia:
- dhugos¢ — 2600 cm
- szeroko$¢ — 250 cm
- wysokos¢ — 350 cm
Wymiary strefy bezpieczenstwa: 2900 x 600 cm

1.4.10 Tablica informacyjna (regulamin placu zabaw)
Wymiary urzadzenia:

- dhugos¢ — 60 cm

- szeroko$¢ — 15 cm

- wysoko$¢ — 230 cm

1.4.11 Nawierzchnia piaskowa

Podloze, na ktéorym ma by¢ wykonana nawierzchnia piaskowa powinno by¢ przygotowane zgodnie z projektem, sztuka budowlana. Winno
by¢ suche, rowne, pozbawione zanieczyszczen mogacych spowodowaé kontuzje i ustabilizowane. Podloze po wyprofilowaniu
i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem
podtoza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢
podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Piasek powinien by¢ doktadnie rozprowadzony i wyréwnany za pomoca recznych lub mechanicznych urzadzen rownajacych.

Montaz elementéw matej architektury nalezy wykonaé sposobem rgcznym na terenie placu budowy, chyba ze producent przewiduje inne
sposoby jego wykonania. Zaleca si¢ by wszystkie elementy byty montowane pod nadzorem producenta danego urzadzenia. Elementy nalezy
rozmiesci¢ zgodnie z projektem zagospodarowania terenu placu zabaw zachowujac odpowiednie odlegtosci miedzy urzadzeniami tak by
spelni¢ wymogi bezpieczenstwa ich uzytkowania. Po wykonaniu wszystkich robot nalezy doktadnie oczysci¢ teren placu zabaw z wszelkich
pozostatosci po procesie montazu. W czasie wykonywania prac nalezy przestrzega¢ warunkéw BHP.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ ze Sztuka budowlana, SST i poleceniami Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.



1.5 Nadzér techniczny

Roboty ziemne i nawierzchniowe powinny by¢ wykonywane przez kwalifikowanych pracownikéw, odpowiednio przeszkolonych.
Niezbedny jest systematyczny nadzor prowadzony przez wykonawce i inwestora. W czasie robot nalezy prowadzi¢ dziennik budowy,
zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

1.6 Materiat

1.6.1 Wyposazenie placu zabaw — urzadzenia zabawowe

Konstrukcje zestawdw, urzadzefi, wykonane z drewna o przekroju kwadratowym 90x90 mm lub z drewna rdzeniowego toczonego
o grubosci od $rednicy 60 do 120 mm, impregnowanego, zabezpieczonego impregnatem koloryzujaco-grzybobojczym. Bariery, burty,
boczki zjezdzalni, daszki, bujaki oraz $cianki wspinaczkowe wykonane ze sklejki wodoodpornej. Siedziska hustawek kauczukowe
z wkiadem aluminiowym na ocynkowanych tafcuchach. Slizgi zjezdzalni wykonane z blachy kwasoodpornej z boczkami ze sklejki
wodoodpornej. Shupy konstrukcyjne zabezpieczone od gory kapturkami z tworzywa. Urzadzenia montowane na stalowych kotwach
ocynkowanych ogniowo osadzonych na betonowych fundamentach.

1.6.2 Piasek atestowany

Piasek powinien by¢ o frakcji drobnoziarnistej ,,migkkiej”, wyklucza si¢ stosowanie piasku gruboziarnistego. Piasek nalezy przesia¢
do odpowiedniej wielko$ci, nie moze on zawiera¢ kamieni i innych niebezpiecznych czasteczek. Piasek nie moze by¢ rowniez zbyt drobny
i miatki, nie moze si¢ kurzy¢. Warstwa piasku musi mie¢ co najmniej 20 cm glgbokosci.

1.7 Sprzet
Roboty moga by¢ wykonywane recznie.
Usunigcie warstwy ziemi urodzajnej z terenu projektowanego placu zabaw za pomoca spycharek.

Sprzet i narzedzia zmechanizowane powinny by¢ montowane, eksploatowane i obshugiwane zgodnie z instrukcja producenta oraz spelniac
wymagania okre$lone w przepisach dotyczacych systemu oceny zgodnosci.

Wykonawca jest zobowigzany do uzycia jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonanych robot.
1.8 Transport

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu i transportu uzytego podczas prac budowlanych na budowie podano 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt.4. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu (transportu), ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu
na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet (transport) uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé
pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnienia jako$ci lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez inspektora nadzoru. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Przewozony fadunek zabezpieczy¢
przed spadaniem i przesuwaniem. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

1.9 Kontrola jako$ci robo6t

1.9.1 Ogoélne zasady kontroli jako$ci robét

Wykonanie koncowej kontroli nalezy wykona¢ zgodnie z norma i zaleceniami producentéw ITB i producentow materiatow.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robot, materiatow i urzadzen.

Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jako$ci robdt (zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy.
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace
odpowiednie uprawnienia budowlane.

1.9.2 Badania laboratoryjne

Jezeli dostarczone na budowe materiaty budza uzasadniona watpliwo$¢ co do jakosci lub zgodnosci z SST, na polecenie inspektora Nadzoru
Inwestorskiego Wykonawca na wilasny koszt przeprowadzi wiasciwe badania laboratoryjne. Wyniki badan Wykonawca przekazuje
Zamawiajacemu dla dalszej decyzji o pozostawieniu lub usunigciu badanego materiatu z terenu budowy.

1.9.3 Badania jakosci rob6t w czasie budowy

Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi wiasciwych WT oraz instrukcjami zawartymi
w Normach i Aprobatach Technicznych dla materialow i systeméw technologicznych.

Sprawdzenie jakos$ci polega na wizualnej ocenie wykonanych rozbidrek, usunigcia gruzu i pozostawienie w czystosci miejsc rozebranych.
Poszczegolne etapy wykonania robot rozbidrkowych powinny by¢ odebrane i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.



Roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie z dokumentacja kosztorysowa.
1.10 Obmiar robét

Jednostki obmiarowe — jak w przedmiarze robot.

1.110dbiér robét

Odbidr prac montazowych elementéw matej architektury obejmuje:

- sprawdzenie przygotowania brygady roboczej do wykonania robot (ubior ochronny, narzedzia, sprzgt, znajomo$¢ technologii
i warunkow BHP),

- sprawdzenie wykonania robot ze szczegdlnym uwzglednieniem stabilnosci i bezpieczenstwa uzytkowania elementow
zabawowych oraz estetyki montazu. Konieczna jest opinia na temat poprawnosci wykonania montazu przedstawiciela producenta
danego urzadzenia,

- sprawdzenie powierzchni placu zabaw pod wzgledem bezpieczenstwa jego uzytkowania,

- sprawdzenie rozliczenia materiatéw i elementéw przeznaczonych do prac montazowych.

Jezeli wszystkie pomiary i badania daly wynik pozytywny mozna uznaé roboty za wykonane prawidlowo, tj. zgodnie z dokumentacja
oraz ST i zezwoli¢ na przystapienie do dalszych prac. Jezeli chociaz jeden wynik badania jest negatywny roboty nie powinny zostaé
odebrane. W takim przypadku nalezy ustali¢ zakres prac i rodzaje materialtow koniecznych do usunigcia nieprawidtowosci. Po wykonaniu
ustalonego zakresu prac nalezy ponownie przeprowadzi¢ badanie.

Wszystkie ustalenia zwigzane z dokonanym odbiorem roboét ulegajacych zakryciu oraz materialow nalezy zapisa¢ w dzienniku budowy
lub protokole podpisanym przez przedstawicieli inwestora (inspektor nadzoru) i wykonawcy (kierownik budowy).

Po zakonczeniu catosci robot nalezy dokonaé koncowego odbioru robot i sporzadzi¢ protokot odbioru.
1.12 Podstawa ptatnosci

Rozliczenie pomiedzy zamawiajacym, a wykonawca bedzie dokonane: - zgodnie z ustaleniami umowy.

Rozliczenie robot moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu pelnego zakresu robodt i po dokonaniu odbioru koncowego robot.
Ostateczne rozliczenie umowy pomi¢dzy zamawiajacym a wykonawca nastgpuje po dokonaniu odbioru pogwarancyjnego. Podstawe
rozliczenia oraz platnosci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi warto$¢ tych robot obliczona na podstawie:
-okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robot zaakceptowanych przez zamawiajacego lub
-ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.
1.13 Przepisy zwiazane
Dokumentacja odniesienia jest:
1) Siwz
2) umowa zawarta pomi¢dzy Wykonawca a Zamawiajacym wraz z harmonogramem robot
3) zatwierdzona przez Zamawiajacego dokumentacja ww zadania
4) normy
5) aprobaty techniczne
6) inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji
Najwazniejsze normy:
1) PN-B-03215:1998 Konstrukcje stalowe - potaczenia z fundamentami - projektowanie i wykonanie
2) PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.
3) PN-EN 1176:2009 - Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku stosowania wymogoéw
okreslonych prawem polskim.



SZCZEGOLOWA SPECYF IKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

A-03.01.00 MALA ARCHITEKTURA

Klasyfikacja robot wg wspélnego stownika zaméwien

ROBOTY W ZAKRESIE ZAGOSPODAROWANIA TERENU CPV 45111291-4

1. Mala architektura
1.1 Wstep

Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w zakresie zakupu i montazu elementow malej
architektury w ramach zadania ,,Utworzenie plazy publicznej nad Jeziorem Gluszynskim wraz z infrastruktura towarzyszaca”.

1.2 Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i rozliczeniowy przy zleceniu i realizacji robot.

1.3 ZaKkres robét objetych SST

Zakres robot obejmuje:
- wykonanie fundamentéw betonowych,
- fawki z bali drewnianych z oparciami — 8 szt.,
- tawki z bali drewnianych bez oparcia dt. 160 cm — 6 szt.,
- tawki z bali drewnianych bez oparcia dt. 200 cm — 8 szt.,
- drewniane wiaty turystyczne z tawo stotem — 2 szt.,
- metalowe stojaki na rowery — 3 szt.,
- drewniane kosze na $mieci — 6 Szt.,
- drewniana przebieralnia plazowa — 1 szt.,
- betonowa przestona pergoli $mietnikowej oraz przeno$nych toalet — 20 mb.

1.4 Opis warunkéw i wykonania robét
1.4.1 Wykonanie fundamentéw betonowych

Fundamenty, pod urzadzenia matej architektury, nalezy wykona¢ monolitycznie z betonu B20. Fundament betonowy wykonywany ,,na
mokro” mozna wykorzystywa¢ do dalszych prac co najmniej po 7 dniach od ustawienia elementu w betonie, a jesli temperatura w czasie
wykonywania fundamentu jest nizsza od 10°C - po 14 dniach.

1.4.2 Montaz tawek parkowych z oparciem

Lawki z bali drewnianych z oparciami — 8 szt., zgodne z projektem technicznym lub pisemnym uzgodnieniem z Inwestorem.

Montaz tawek do podtoza — mocowanie srubami do fundamentow betonowych.

Uwaga: urzadzenia kotwi¢ w gruncie zgodnie z zaleceniami producenta

1.4.3 Montaz tawki parkowej bez oparcia

Lawki z bali drewnianych bez oparcia df. 160 cm — 6 szt., oraz

fawki z bali drewnianych bez oparcia dt. 200 cm — 8 szt.,

zgodne z projektem technicznym lub pisemnym uzgodnieniem z Inwestorem.
Montaz fawki do podtoza — mocowanie §rubami do fundamentéw betonowych.
Uwaga: urzadzenia kotwi¢ w gruncie zgodnie z zaleceniami producenta

1.4.4 Montaz koszy na $mieci

Drewniane kosze na $mieci — 6 szt - zgodne z projektem technicznym lub pisemnym uzgodnieniem z Inwestorem.
Montaz koszy na $mieci do podloza — mocowanie $rubami do fundamentéw betonowych.
Uwaga: urzadzenia kotwi¢ w gruncie zgodnie z zaleceniami producenta



1.4.5 Montaz stojaka na rowery

Metalowy stojak na rowery (10 stanowisk) — 3 szt. - zgodny z projektem technicznym lub pisemnym uzgodnieniem z Inwestorem.
Montaz stojaka na rowery do podtoza — mocowanie $rubami do fundamentéw betonowych.
Uwaga: urzadzenia kotwi¢ w gruncie zgodnie z zaleceniami producenta.

1.4.6 Montaz drewnianych wiat turystycznych z tawostotem

Drewniane wiaty turystyczne z fawostotem — 2 szt., zgodne z projektem technicznym lub pisemnym uzgodnieniem z Inwestorem.
Montaz wiat do podtoza — mocowanie srubami do fundamentow betonowych.
Uwaga: urzadzenia kotwi¢ w gruncie zgodnie z zaleceniami producenta.

1.4.7 Montaz drewnianej przebieralni plazowej

Drewniana przebieralnia plazowa — 1 szt., zgodna z projektem technicznym lub pisemnym uzgodnieniem z Inwestorem.
Montaz przebieralni do podtoza — mocowanie §rubami do fundamentow betonowych.
Uwaga: urzadzenia kotwi¢ w gruncie zgodnie z zaleceniami producenta.

1.4.8 Montaz betonowej przestony pergoli $mietnikowej oraz przenosnych toalet

Betonowa przestona pergoli $mietnikowej oraz przeno$nych toalet — 20 mb, zgodna z projektem technicznym lub pisemnym uzgodnieniem
z Inwestorem.

Ogrodzenie (wys. 2,0 m) wykona¢ z paneli zelbetowych pelnych o wymiarach 2,0 x 0,5 m zbrojonym pretem stalowym fi 6 mm o wzorze
uzgodnionym uprzednio z Inwestorem. Stupki betonowe zbrojone do paneli ogrodzeniowych betonowych df. 2,70m obetonowanych (beton
B-10). Wszystkie zakupione przez wykonawce materiaty, dla ktorych normy PN i BN przewiduja posiadanie za§wiadczenia o jako$ci lub
atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument, a ponadto uzyskaé akceptacje inwestora przed wbudowaniem. Inne
materialty powinny by¢ wyposazone w taki dokument na zyczenie inwestora. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania
robdt, ich zgodnos¢ ze Sztuka budowlana, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

1.5 Nadzdr techniczny

Roboty montazowe powinny by¢ wykonywane przez wykwalifikowanych pracownikow, odpowiednio przeszkolonych. Niezbedny jest
systematyczny nadzor prowadzony przez wykonawce i inwestora. W czasie robo6t nalezy prowadzi¢ dziennik budowy, zgodnie
z obowigzujacymi przepisami.

1.6 Material
Urzadzenia malej architektury, zgodnie z zestawieniem w punktach 1.4.2 —1.4.8
1.7 Sprzet

Sprzet i narzedzia zmechanizowane powinny by¢ montowane, eksploatowane i obstugiwane zgodnie z instrukcja producenta oraz spetniac
wymagania okre$lone w przepisach dotyczacych systemu oceny zgodnosci.

Wykonawca jest zobowiazany do uzycia jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonanych robot.
1.8 Transport

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu i transportu uzytego podczas prac budowlanych na budowie podano 00.00.00. ,,Wymagania og6lne”
pkt. 4. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu (transportu), ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na jako$¢ wykonywanych rob6t. Sprzet (transport) uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiadaé
pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez inspektora nadzoru. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speinia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Przewozony tadunek zabezpieczy¢
przed spadaniem i przesuwaniem. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.



1.9 Kontrola jakosci roboét

1.9.1 Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robét

Wykonanie koncowej kontroli nalezy wykona¢ zgodnie z norma i zaleceniami producentéw ITB i producentéw materiatow.
‘Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robot, materiatow i urzadzen.

Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jako$ci robot (zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace
odpowiednie uprawnienia budowlane.

1.9.2 Badania laboratoryjne

Jezeli dostarczone na budowe materiaty budza uzasadniong watpliwos¢ co do jakosci lub zgodnosci z SST, na polecenie inspektora Nadzoru
Inwestorskiego Wykonawca na wilasny koszt przeprowadzi wlasciwe badania laboratoryjne. Wyniki badan Wykonawca przekazuje
Zamawiajacemu dla dalszej decyzji o pozostawieniu lub usunieciu badanego materiatu z terenu budowy.

1.9.3 Badania jakosci robét w czasie budowy

Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi wiasciwych WT oraz instrukcjami zawartymi
w Normach i Aprobatach Technicznych dla materialow i systeméw technologicznych.

Sprawdzenie jako$ci polega na wizualnej ocenie wykonanych rozbidrek, usuniecia gruzu i pozostawienie w czysto$ci miejsc rozebranych.
Poszczegodlne etapy wykonania robdt rozbiorkowych powinny by¢ odebrane i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie z dokumentacjg kosztorysowa.

1.10 Obmiar robét

Jednostki obmiarowe — jak w przedmiarze robot.

1.11 Odbiér robot

Jezeli wszystkie pomiary i badania daty wynik pozytywny mozna uznaé roboty za wykonane prawidlowo, tj. zgodnie z dokumentacja oraz
ST i zezwoli¢ na przystapienie do dalszych prac. Jezeli chociaz jeden wynik badania jest negatywny roboty nie powinny zosta¢ odebrane.

W takim przypadku nalezy ustali¢ zakres prac i rodzaje materialow koniecznych do usunigcia nieprawidtowosci. Po wykonaniu ustalonego
zakresu prac nalezy ponownie przeprowadzi¢ badanie.

Wszystkie ustalenia zwigzane z dokonanym odbiorem robot ulegajacych zakryciu oraz materialéw nalezy zapisa¢ w dzienniku budowy lub
protokole podpisanym przez przedstawicieli inwestora (inspektor nadzoru) i wykonawcy (kierownik budowy).

Po zakonczeniu catoici robot nalezy dokona¢ koncowego odbioru robét i sporzadzi¢ protokot odbioru.
1.12 Podstawa platnosci

Rozliczenie pomiedzy zamawiajacym, a wykonawca bedzie dokonane: - zgodnie z ustaleniami umowy.

Rozliczenie robot moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu pelnego zakresu robot i po dokonaniu odbioru koncowego robot.
Ostateczne rozliczenie umowy pomi¢dzy zamawiajacym a wykonawca nastgpuje po dokonaniu odbioru pogwarancyjnego. Podstawe
rozliczenia oraz platnosci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi warto$¢ tych roboét obliczona na podstawie:

-okre§lonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci rob6t zaakceptowanych przez zamawiajacego lub

-ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.

1.13 Przepisy zwiazane

Dokumentacja odniesienia jest:

1) Siwz

2) umowa zawarta pomie¢dzy Wykonawca a Zamawiajacym wraz z harmonogramem robot
3) zatwierdzona przez Zamawiajacego dokumentacja budowlana i wykonawcza ww zadania

4) normy



5) aprobaty techniczne
6) inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji
Najwazniejsze normy:

1) PN-B-03215:1998 Konstrukcje stalowe - pofaczenia z fundamentami - projektowanie i wykonanie



SZCZEGOLOWA SPECYF IKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

A-04.01.00 POMOST REKREACYJNY

Klasyfikacja robot wg wspélnego stownika zaméwien

BUDOWA INFRASTRUKTURY WYPOCZYNKOWEJ NA TERENACH NADWODNYCH CPV 45242000-5
WODNE ROBOTY BUDOWLANE CPV 45244000-9

1 Wstep

1.1 Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej SST- 02 sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t montazowych
zwigzanych z budowa pomostu rekreacyjnego wchodzacego w zakres zadania pod nazwa ,,Utworzenie plazy publicznej nad Jeziorem

Ghuszynskim wraz z infrastrukturg towarzyszaca".

1.2 ZaKkres stosowania SST.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt.
1.3.

1.3 Zakres robét objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem pomostu rekreacyjnego na jeziorze
Gluszynskim. Szczegotowy zakres, rodzaj i ilos¢ robot podano w przedmiarze robot.
Zaprojektowano pomost w ksztatcie litery T o tacznej dtugosci 24,5 m (w glab jeziora 24,5 m) i szeroko$ci 2 oraz 3 m.
Konstrukeje szkieletowa pomostu stanowia:
—  ruszt palowy sktadajacy si¢ z dwoch rzedow pali drewnianych,
—  kleszeze 7,6 x 15,5 cm taczace zespoly pali (J min. 22 cm),

—  dzwigary 14 x 14 cm jako belki podluzne przy pomoscie o szerokosci do 3 m,

poktad z bali gr. 5 cm.

1.4 Okre$lenia podstawowe uzZywane w SST .

1.4.1 Pojecia podstawowe.
. Pomost - konstrukcja wsparta na palach, umozliwiajaca przebywanie ludzi na pewnej wysokosci nad lustrem wody (jeziora,
rzeki);
e Pomost rekreacyjny - konstrukcja na palach nad lustrem jeziora stuzaca do przebywania na nim ludzi w celach rekreacyjnych oraz

do schodzenia po drabince do kapieliska.

1.4.2 Elementy podstawowe pomostu.

e Pale drewniane nalezy wykona¢ z dluzyc drewna iglastego wglebnie impregnowanego. Pale drewniane nalezy wykona¢ zgodnie
z norma ,,Pale fundamentowe z drewna iglastego” i ,,Okucia pali drewnianych fundamentowych”.

e  Kleszcze projektuje si¢ z bali 7,6 x 15,5 cm. Sa to elementy drewniane jednorodne, bez potaczen.

e Poprzeczki posrednie — poprzeczki montowane prostopadle do podluznic z profili C80 spawem pachwinowym gr. 3 mm.
Poprzeczki posrednie nalezy montowac co 1,50 m (doktadnie w $rodku rozpigtosci pomigdzy osiami pali).

e  Poszycie pomostu - poktad pomostu z bali sosnowych C-30, klasy II grubosci 50 mm przykrecanych $rubami ocynkowanymi
M12 kl. 4.8 poprzecznie w odstgpach 1 cm opartymi na krawedziakach podtuznych o przekroju 14 x 14 cm. Bale nalezy uktadaé
na przektadce z dwoch warstw papy bitumicznej (w miejscu oparcia bali na podtuznicy C160). Tarcica uzyta do budowy poszycia
pomostéw nie powinna by¢ dostarczona o wilgotnosci wigkszej niz 22-25%. Tarcicg¢ nalezy zabezpieczy¢ przed sinizna

przez kapiele antyseptyczne. Zaimpregnowaé preparatem (gltgboko$¢ wniknigeia  preparatu minimum 3 mm), grzybo i



owadochronnym a takze uodparniajgcym drewno na wptyw wody.
e  Barierka - zabezpieczenie w czg$ci najdalej wysunigtej oraz rownoleglej do brzegu, od strony wody o wysokosci 1,15 m
od poszycia. Barierka sktada si¢ z: stupkéw drewnianych (sosnowych), okragtych toczonych w rozstawie co 2,00 m i $rednicy

min. 80 mm, oraz szczebli drewnianych okragtych o $rednicy 30 mm (dwie poprzeczki na kazdym przesle barierki).

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w OST pkt. 2.1

2. Materialy

2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materiatow.
—  Pale drewniane nalezy wykona¢ z dtuzyc drewna iglastego wglebnie impregnowanego. Pale drewniane nalezy wykona¢ zgodnie
z normg ,,Pale fundamentowe z drewna iglastego” i ,,Okucia pali drewnianych fundamentowych”.
—  Kleszcze projektuje sie z bali 7,6 x 15,5 cm. Sa to elementy drewniane jednorodne, bez potaczen.
—  Dzwigary — krawedziaki 14 x 14 cm. Dzwigary nalezy mocowac¢ $rubami do pali co trzecie przgsto, a w pozostatych przekrojach
klamrami ciesielskimi.
—  Poklad — bale o grubosci 5 cm, jednostronnie ostrugane i przybite do dzwigarow gwozdziami.
Materialy zakupione przez Wykonawce, dla ktorych normy przewiduja posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢
zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne materialy powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenia Inspektora

nadzoru.

2.2 Skladowanie materiatow.

Pale sktadowa¢ nalezy na rownym podiozu na drewnianych podktadach i przektadkach, utozonych prostopadle do osi pali. Stos nalezy
zabezpieczy¢ przed przypadkowym zeslizgnieciem si¢ pali przy pomocy drewnianych wspornikoéw. Pozostate profile stalowe skfadowaé na
réwnym podtozu réwniez na drewnianych podktadkach o rownej grubosci.

Krawedziaki i deski sktadowa¢ na rownym podfozu na drewnianych legarach opartych o stupki betonowe i przekladkach w sztaplach.

Wysoko$¢ uktadania stoséw i sztapli nie powinna przekracza¢ 1,5 m.

3 Sprzet.

3.1 Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu uzytego podczas prac budowlanych na budowie podano 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

3.2 Sprzet do wbijania pali.

Zaglebianie pali w grunt wykonane bedzie za pomoca miota wolnospadowego z kafarem. Mtot wolnospadowy to stalowy blok w ksztalcie
prostopadtoscianu wyposazony w uchwyty taczace je przesuwnie z prowadnicami, po ktorych unoszone sa na wysokos¢ 3,0 m wciagarka
mechaniczng. Kafar sktada si¢ z prowadnic zwanych potocznie $wiecami, podstawy i wciggarki. Kafar moze by¢ ustawiony na lodzie (przy

odpowiedniej grubosci lodu) lub zamontowany na pontonie albo ptywakach (w przypadku realizacji pomostu poza okresem zimowym).

4 Transport

4.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podczas prac budowlanych na budowie podano 00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt. 4.

4.2 Transport pali
Transport pali i profili o dlugo$ci nie przekraczajacej nie przekraczajacej dlugosci skrzyni samochodu + 1,0 m moze odbywaé si¢
samochodem skrzyniowym.

Pale i elementy dluzsze nalezy przewozi¢ samochodem specjalistycznym do przewozu dluzyc.



4.3 Transport krawedziakow i bali.
Krawedziaki, bale i deski bgda przewozone samochodem skrzyniowym. Nalezy pamigta¢ aby wolne konce desek czy krawedziakow

wystajace poza skrzyni¢ fadowna nie byty dhuzsze niz 1,0 m.

5 Wykonanie robot.

5.1 Ogodlne zasady wykonywania robét.
Ogolne zasady wykonywania robét podano w rozdziale 00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.5.

5.2 Roboty przygotowawcze.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:
e Ustali¢ miejsce placu budowy
e  Ustali¢ miejsce sktadowania materialow
e  Ustali¢ lokalizacje reperu i jego rzedne
e Wytyczy¢ o$ budowli
e Uporzadkowa¢ dostep do miejsca budowy

5.3 Roboty montazowe

5.2.1 Warunki ogélne
Pale zabija¢ zgodnie z projektem w odniesieniu do wytyczonych osi pomostu do wlasciwych rzednych +0,15 m.

Do budowy pomostu moga by¢ uzyte tylko materiaty bez wad nie wykazujace uszkodzen i pgknigc.

5.3.2 Wytyczne montazu poszczeg6lnych elementéw.
Po zabiciu pali i przycigciu ich do wlasciwej rzednej montowaé elementy w nastepujacej kolejnosci:

. Kleszcze

. Dzwigary
. Poktad

. Barierka
. Drabinki

5.3.3 Kontrola jako$ci robét, odbioru robét, rozliczenie robot.

Kontrola jakosci robot, zasady odbioru robot, rozliczenie robot podano w OST pkt. 6-9.

6. Dokumenty odniesienia.

6.1 Ustawy.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2006 r. Nr 156, poz. 1118 z pdzn. zm.);
Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamowien publicznych (jednolity tekst z 2010 r. Dz. U. Nr 113, poz. 759);
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - O wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. - O dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z pdzn. zm.).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z p6zn. zm.).

6.2 Rozporzadzenia.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie systemow oceny zgodno$ci wyrobow budowlanych oraz
sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. - w sprawie og6lnych przepisdéw bezpieczenstwa i higieny
pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. - w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz

planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).



6.3 Przepisy i normy.

1. ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych" - tom II ,,Arkady" Warszawa 1998 r.

2. ,Warunki techniczne wykonania i odbioru robét w zakresie budowli wodno-melioracyjnych” - Biuletyn ,,Melioracje wodne Nr 3 i 4 z
1977 r.119787r.).

3. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 20 wrze$nia 2001 r. (Dz. U. nr 118 poz. 1263 - w sprawie bhp podczas eksploatacji maszyn i
urzadzen do robot ziemnych, budowlanych i drogowych.

4. PN - 81/B - 03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne i projektowanie

5. PN - 83/B - 02482 Fundamenty budowlane. No$no$¢ pali i fundamentéw palowych.

6. PN - 81/B - 03150.00 do 03 - Konstrukcje z drewna i materialéw drewnopochodnych. Obliczenia statyczne i projektowanie

UWAGA!

W przypadku wystapienia w przedmiarze robodt, projekcie budowlanym lub specyfikacji nazw wilasnych (pochodzenie, producent, itd.)
nalezy uzna¢, ze maja one jedynie charakter pomocniczy dla okreslenia podstawowych parametrow i cech zastosowanych materiatow.
Zamawiajacy dopuszcza zastosowanie rozwigzan rownowaznych. Produkt rownowazny to taki, ktory ma te same cechy funkcjonalne, co
wskazany w dokumentacji budowlanej konkretny z nazwy lub pochodzenia produkt. Jego jako$¢ nie moze by¢ gorsza od jakosci okreslonego
w specyfikacji produktu oraz powinien mie¢ parametry nie gorsze niz wskazany produkt.

Nazwy wilasne w dokumentacji budowlanej oraz w specyfikacji technicznej wykonania robot nie s wigzace dla Wykonawcy, nalezy je
traktowa¢, jako materialy przyktadowe do okreslenia parametréw i wymogow technicznych materiatow wystepujacych w dokumentacji

budowlanej.



SZCZEGOLOWA SPECYF IKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

E-01.01.00 ZEWNETRZNA INSTALACJA ELEKTRYCZNA OSWIETLENIA TERENU

Klasyfikacja robot wg wspélnego stownika zaméwien

ROBOTY INSTALACYJNE ELEKTRYCZNE CPV 45310000-3

STWIiOR stanowia zbiér wymagan technicznych i organizacyjnych dotyczacych procesu realizacji i kontroli jakos$ci robdt. Sa podstawa,
ktorej spetnienie warunkuje uzyskanie odpowiednich cech eksploatacyjnych budowli.

Ustalenia zawarte w niniejszych specyfikacjach obejmuja wymagania ogodlne i szczegdtowe dla nastepujacych robot, instalacji, sieci
i urzadzen elektrycznych:

- zalicznikowe;j linii zasilajacej projektowang szafke o$wietleniowa,

- zewnetrzne, zalicznikowe instalacje elektryczne - kablowa linia o§wietlenia Plazy j. Gluszynskiego w miejscowosci Topolka.

1.1. Informacja o terenie budowy i robét.

Terenem budowy i robot jest obiekt istniejacy.

1.2. Okreslenia

Uzyte w projekcie budowlanym okreslenia zastosowanych materiatlow i aparatow elektrycznych oznaczajg :

a) SO - projektowana szafka o$wietleniowa,

b) punkt przylaczeniowy - istniejaca szafka zasilajaca, wyposazona w trakcie robot w zabezpieczenie zwarciowe wlz w kierunku
projektowane;j szafki oswietleniowej SO,

c) Kabel - kabel elektroenergetyczny miedziany o ilo$ci zyt 5, w izolacji i powtoce polwinitowej, na napigcie 0,6/1,0 kV,

d)  Rury ochronne — ostony rurowe do ochrony kabli w normalnych warunkach terenowych, wykonane z polietylenu, np. wg katalogu
AROT POLSKA,

1.3. Warunki ogdlne

1.
2.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania kompletnej instalacji elektrycznej wewngtrznej opisanej w niniejszej specyfikacji.
Wykonawca jest zobowigzany do zrealizowania wszystkich brakujacych i pominigtych w niniejszym opracowaniu elementéw
instalacji wraz z dostarczeniem koniecznych materialow i urzadzen dla kompletnego wykonania instalacji elektrycznych
wewngtrznych i zapewnienia jej petnej funkcjonalnosci.

Wykonawca jest rowniez zobowigzany do koordynacji i wykonania polaczen instalacji elektrycznych wewngtrznych w punktach
wykonywanych przez wykonawcow innych branz. Wykonawca jest zobowiazany do zapoznania si¢ z kompletna specyfikacja
projektowa obiektu i dokonaniem koordynacji montazowych niniejszych instalacji z innymi instalacjami mechanicznymi
i elektrycznymi. Wszelkie zmiany montazowe wynikajace z braku koordynacji wykonania instalacji elektrycznych wewngtrznych
z innymi branzami Wykonawca ma zrealizowa¢ na wlasny koszt.

W przypadku kiedy Wykonawca zastosuje urzadzenia niezgodne ze specyfikacja bedzie obcigzony kosztami demontazu tego
urzadzenia, zakupu i montazu urzadzen wyszczegolnionych w niniejszej specyfikacji.

Specyfikacje, opisy i rysunki uwzgledniaja oczekiwany przez Inwestora standard dla materiatdw, urzadzen i instalacji.
Wykonawca moze zaproponowac rozwigzanie alternatywne niemniej jednak w takim przypadku musi uzyskac jego pisemne
zatwierdzenie przez Dziat Inzynierski Inwestora, zgodnie z pkt. 3.4.

Rysunki i cze$¢ opisowa sg w elementami dokumentacji wzajemnie uzupehiajacymi si¢. Wszystkie zagadnienia ujete w czesci
opisowej a nie pokazane na rysunkach oraz pokazane na rysunkach a nie ujete specyfikacja winny by¢ traktowane jakby byty
ujete w obu. W przypadku watpliwosci co do interpretacji niniejszej specyfikacji, Wykonawca przed zlozeniem oferty powinien
wyjasni¢ Dzialem Inzynierskim Inwestora, ktory jako jedyny jest upowazniony do autoryzacji i dokonywania jakichkolwiek
zmian lub odstgpstw.

Wszystkie wykonywane prace oraz proponowane materiaty winny odpowiada¢ Polskim Normom i posiada¢ stosownag deklaracje
zgodnosci lub posiada¢ znak CE i deklaracje zgodnosci z normami zharmonizowanymi oraz posiada¢ niezbegdne atesty tak aby
spetnia¢ obowiazujace przepisy.

Do zakresu prac Wykonawcy kazdorazowo wchodza proby urzadzen i instalacji wg. obowiazujacych norm i przepisoéw oraz
protokolarny odbiér w obecnosci przedstawiciela Inwestora. Do wykonanych prac Wykonawca winien zalaczy¢ rowniez
deklaracj¢ kompletnosci wykonanych prac oraz zgodnosci z projektem i niniejsza specyfikacja.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie kompletnej zewnetrznej
instalacji elektryczne;j.

Niezaleznie od stopnia doktadnosci i precyzji dokumentow otrzymanych od Inwestora Wykonaweca jest zobowigzany do uzyskania dobrego
rezultatu koncowego.

Rysunki i specyfikacja techniczna sa dokumentami wzajemnie si¢ uzupetniajacymi.

W przypadku btedu, pomytki lub watpliwosci interpretacyjnych, Wykonawca powinien wyjasni¢ sporne kwestie z Zamawiajacym przed
ztozeniem oferty, ktory jako jedyny upowazniony jest do wprowadzania zmian.

Wszelkie nieujgte prace oraz niesygnalizowane niezgodnosci bgda interpretowane na korzy$¢ Zamawiajacego.

W zakres robot Wykonawcy instalacji wechodzi :

—  dostarczenie i roztadunek wszystkich urzadzen i osprzetu niezbgdnych do wykonania instalacji,

—  dostarczone urzadzenia nalezy zabezpieczy¢ w odpowiedni sposob przed kradzieza,, uszkodzeniem lub innymi czynnikami
mogacymi wptynaé na jakos$¢ dostarczonych materiatéw i urzadzen,

—  montaz, uruchomienie i regulacja w/w urzadzen

—  dostawa i montaz instalacji tras kablowych oraz kabli i przewodéw wchodzacych w sktad instalacji elektrycznej,

—  wszelkie fundamenty, zaréwno prefabrykowane dostarczane razem ze shlupami o$wietleniowymi jak i wylewane
bezposrednio na budowie, a takze wymagane konstrukcje wsporcze wchodza w sktad zakresu Wykonawcy robot



elektrycznych. Wykonawca jest obowigzany do dostosowania wszelkich fundamentéw i konstrukeji wsporczych w taki
sposob aby byly one trwate i pewne,

—  wykonanie wszelkich otworéw, a takze uszczelnienie tych otworéw przy przejsciach masami o odpowiedniej klasie
szczelnos$cei,

—  wykonanie i przygotowanie do odbioru wszystkich instalacji zanikowych a w szczegoélnosci instalacji uziemiajacej oraz
potaczen ekwipotencjalnych wszelkich konstrukeji stalowych w obiekcie,

—  dokonania niezbe¢dnych pomiaréow dla poszczegdlnych typow instalacji oraz przedlozenia wynikow tych pomiaréw
do odbioréw instalacji

—  przedtozenia kompletnej dokumentacji i certyfikatow dla wszystkich zastosowanych urzadzen, osprzg¢tu czy innych
rozwiazan systemowych, jak rowniez dokumentacji powykonawczej celem dokonania odbioru tych prac.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania poszczegdlnych robét oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST

i poleceniami Inspektora, a odstgpstwa oraz ewent. zmiany w zastosowanym osprzecie lub urzadzeniach musza byé uzgadniane
z Inwestorem. Wykonawstwo instalacji elektrycznej winno by¢ zlecone firmie posiadajacej wlasciwe do$wiadczenie oraz uprawnienia
do realizacji tego typu robot i gwarantujacemu wysoka jakos$¢ oraz terminowo$¢ wykonania.

1.5. Warunki organizacyjne

Przed przystapieniem do robot, Wykonawcy oraz Nadzor Techniczny musi si¢ dokladnie zaznajomi¢ z catoscia dokumentacji technicznej
oraz z projektem organizacji robot, wykonanym przez Wykonawce lub Inzyniera robot.

Wszelkie ewentualne niejasnosci w sprawach technicznych nalezy wyjasni¢ z autorami poszczegoélnych opracowan przed przystapieniem
do robét. Ponadto Wykonawcy oraz Nadzor Techniczny powinny si¢ doktadnie zaznajomic¢ ze szczegdtowymi wymaganiami dostawcow
urzadzen oraz z warunkami montazu tych urzadzen.

Niezbedne jest rowniez zachowanie odpowiedniego wyprzedzenia przy sktadaniu zamowien na poszczegoélne urzadzenia i osprzgt aby nie
powodowaé przestojow podczas wykonywania robot. Brak dostaw okreslonych materialow, urzadzen czy osprzetu nie moze by¢ podstawa
do opodznien w procesie wykonawstwa. Jakiekolwiek zmiany w dokumentacji technicznej moga by¢ dokonywane w trakcie wykonawstwa
tylko po uzyskaniu akceptacji Inzyniera, a w przypadku zmian dotyczacych zasadniczych urzadzen, elementéw instalacji lub rozwigzan
projektowych mogacych mie¢ wplyw na jakos$¢ instalacji oraz odbiegajacych od wymaganych standardéow nalezy uzyskac akceptacje
zarowno Zamawiajacego jak i Projektanta.

1.6. Wymagania formalne
Do wykonania instalacji elektrycznej nalezy zastosowac¢ osprzgt posiadajacy dopuszczenie do stosowania w budownictwie, od 1maja 2004r.

za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktorych producent :

—  dokonat oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wg okre§lonego systemu oceny zgodnos$ci

—  wydal krajowa deklaracj¢ zgodnosci z dokumentami odniesienia takimi jak: Przepisy dotyczace wymagan zasadniczych,
zharmonizowane normy, normy opublikowane przez Migdzynarodowa Komisje¢ Elektrotechniczng (IEC), normy krajowe opracowane
z uwzglednieniem przepisow bezpieczenstwa Migdzynarodowej Komisji ds. Przepisow Dotyczacych Zatwierdzania Sprzetu
Elektrycznego(CEE), aprobaty techniczne

—  oznakowal wyroby znakiem CE zgodnie z obowiazujacymi przepisami

—  wyroby budowlane dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie na podstawie przepisow dotychczasowych i na zasadach
w tych przepisach okreslonych. Oznacza to, ze wydane aprobaty techniczne — certyfikaty na znak bezpieczenstwa, certyfikaty
i deklaracje zgodnosci z norma lub aprobata techniczng zachowuja wazno$é¢ do dnia okreslonego w tych dokumentach.

1.7. Zrédta uzyskania materiatow.
Na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw do wykonania roboét statych wykonawca przedtozy

szczegodtowa informacje o zrodle produkeji, zakupu lub pozyskania tych materiatow, atestach, wynikach badan laboratoryjnych i probek
do akceptacji zarzadzajacego realizacja przedmiotu umowy. Zatwierdzenia partii materiatéw z danego zrddia nie oznacza automatycznie,
ze wszystkie materiaty z danego zrodta uzyskuja zatwierdzenie. Wykonawca jest zobowiazany do dostarczenia atestow lub wykonania prob
materialow i wyrobow otrzymanych z danego zrodia dla kazdej dostawy, zeby udowodni¢, ze nadal spetniaja wymagania. W przypadku
realizacji robot z funduszow

Unii Europejskiej wymagane sa $wiadectwa, ze uzyte materiaty pochodza z krajow nalezacych do UE.

1.8. Wymagania przy zamianie materiatow.
Marka materiatow okreslona w dokumentacji przetargowej bedzie wymagana w wykazie cen. Wykonawca roboét elektrycznych moze

zaproponowa¢ materialy innej marki, posiadajace te same lub lepsze charakterystyki. Propozycja taka wymaga zatwierdzenia przez
kierownika budowy i Inspektora Nadzoru.
W dokumentacji projektowej wskazano szereg wyrobow gotowych i materiatéw, z podaniem nazwy, symbolu i producenta, przeznaczonych
do wbudowania w ramach prac wykonawczych. W zalacznikach do dokumentacji projektowej zamieszczono kopie rysunkow
przedstawiajacych wyglad. wyrobow oraz podstawowych danych technicznych i opiséw technologii. Wyroby te, jak to w dokumentacji
wielokrotnie zaznaczono, stanowi+t przyktady elementow, urzadzen i materiatow, jakie moga by¢ uzyte przez wykonawcoé6w w ramach robot.
Znaki firmowe producentow oraz nazwy i symbole wyrobow zostalty w dokumentacji podane jedynie w celu jak najdokladniejszego
okreslenia ich charakterystyki.
Oznacza to, ze wykonawca nie begdzie zobowigzany do zastosowania tych konkretnych, podanych w dokumentacji projektowo -
kosztorysowej wyrobdw i ze moze on stosowac inne, jednakze pod warunkiem ich zgodnosci z wyrobami podanymi w dokumentacji pod
wzgledem:

— gabarytow i konstrukceji (wielko$¢, rodzaj i liczba elementow sktadowych);

— charakteru uzytkowego (tozsamo$¢ funkcji);

— charakterystyki materialowej (rodzaj i jako$¢ materiatu);

— parametrow technicznych (np. wytrzymato$¢, trwatos¢, konstrukcja, fundamentowanie, itp.);

— parametrow bezpieczenstwa uzytkowania (bezurazowosc, nietoksycznosé, itp.);

— wygladu (struktura, faktura, barwa).
Wszystkie wyroby zastosowane przez wykonawce powinny posiada¢ niezbgdne, wymagane przez prawo budowlane aprobaty techniczne
i $wiadectwa zgodnosci z Polska Norma.
Zwrot ,réwnowazny” oznacza mozliwo§¢ uzyskania efektu, ktory sobie zatozyt zamawiajacy i opisal w dokumentacji oraz w S.I.W.Z.
za pomocg odmiennych rozwigzan technicznych.



Gdy oferowane przez wykonawce produkty beda gorsze od wymaganych w opisie przedmiotu zamowienia, zamawiajacy obowiazany bedzie
do odrzucenia jego oferty.
Gdy wykonawca oferuje przedmiot rownowazny, obowiazany jest do wskazania wraz z oferta opisu:

—  pozycji rownowaznych z podaniem producentow tych artykutow;

—  parametrow indywidualizujacych towar wraz ze wskazaniem, iz wykonawca razem z oferta. ma zlozy¢ potwierdzenie

réwnowaznos$ci np. odpowiednim katalogiem czy innym dowodem.

W przypadku watpliwosci w stosunku do réwnowaznych artykutéw zamawiajacy bedzie obowiazany do wezwania wykonawcy celem
zlozenia we wskazanym terminie wyjasnien tresci oferty. Ponadto warto zaznaczyé, ze cigzar udowodnienia réwnowaznosci bedzie
spoczywal na wykonawcy i to on bedzie obowiazany do wskazania, ze oferowane przez niego dostawy speniaja wymagania zamawiajacego
(art. 30 ust. 5 ustawy). Uchybienie temu wymogowi skutkowa¢ bedzie odrzuceniem oferty wykonawcy, jako zlozonej niezgodnie z
warunkami postawionymi przez zamawiajacego.
To wlasnie wykonawca w obecnym stanie prawnym ma obowiazek wykaza¢, ze oferowane przez niego dostawy, ustugi lub roboty
budowlane spetniaja wymagania okreslone przez zamawiajacego.

2. Sposob rozwiazania instalacji elektrycznych zasilajacych

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robdt zwiagzanych z wykonaniem zewngtrznej instalacji
elektrycznej zgodnie z dokumentacja projektowa, opisem technicznym i obejmuja:
—  Zabudowanie projektowanej szafki o$wietleniowej SO oraz wykonaniu do niej zalicznikowego przylacza NN ,
—  Zabudowanie stupéw oswietleniowych,
—  Wykonanie linii kablowych o$wietleniowych z zastosowaniem kabli tr6jzytlowych, miedzianych, w izolacji z tworzywa,
—  Wykonaniu uziemienia zacisku PE linii zasilajacej projektowang szafke SO oraz wykonanie linii uziemiajacej projektowane stupy -
bednarka w wykopie,
—  Wykonaniu fundamentéw pod montowane aparaty elektryczne,
—  Dokonaniu sprawdzenia wykonanych instalacji i wybudowanych linii zasilajgcych, wykona¢ wszystkie niezbedne pomiary instalacji,
zgodnie z opracowaniem pn. ,,Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych. Czes¢ D: Roboty Instalacyjne
—  Sporzadzeniu dokumentacji powykonawcze;j.

3. Zasady prowadzenia prac montazowych

3.1. Ukfadanie kabli oswietleniowych i stawianie stupéw o§wietleniowych
Rozpoczecie prac ziemnych jest mozliwe na podstawie pozwolenia na budowg.
Przed rozpoczeciem wykopow nalezy :

—  Dokona¢ geodezyjnego wytyczenia trasy rowu kablowego,

—  Dokona¢ zgloszenia w instytucjach branzowych o zamiarze rozpoczgcia prac,

—  Prowadzenie prac w poblizu czynnych linii kablowych, rurociagdéw oraz innych urzadzen technologicznych prowadzi¢ po uprzednim
uzgodnieniu robét z uzytkownikiem tych urzadzen, z zachowaniem warunkow okreslonych przez uzytkownika,

—  Uzgodni¢ zakres i termin ewentualnych wylaczen istniejacych elementoéw poziemnego i naziemnego uzbrojenia terenu,

—  Oznaczy¢ i zabezpieczy¢ tras¢ robot,

—  Przygotowa¢ miejsce na sktadowanie nadmiaru ziemi z wykopu,

—  Wykopy prowadzi¢ r¢cznie odkladajac ziemi¢ poza obrys wykopu.

—  Przygotowa¢ miejsce na sktadowanie materiatdw pomocniczych ( rury ochronne, piasek, folia ),

—  Row kablowy wykonywacé, kopiac go recznie do glgbokosci 0,80 m ponizej planowego poziomu terenu. Szeroko$¢ dna wykopu 40 cm
dla jednego kabla, 60 cm dla linii wielokablowej. Dno rowu wyréwnane, bez gruzu, kamieni, korzeni.

—  Na dnie rowu nasypa¢ 10 cm warstwe piasku zwyklego, drobnoziarnistego, bez ciat obcych.

—  Ulozy¢ rury ochronne w miejscach zgodnych z planem tras kablowych oraz dodatkowo wszedzie tam, gdzie wystgpuja elementu
podziemnej infrastruktury technicznej, ktére na planie tras kablowych nie zostaly geodezyjnie umieszczone.

—  Przy pracach ziemnych w poblizu istniejacego drzewostanu, w przypadku braku mozliwosci wykonania obej$¢ w odlegtosci
min. 1,0 m od pnia drzewa, tras¢ kabla prowadzi¢ pod nadzorem stuzb konserwacji przyrody, pomiedzy systemem korzenny,
przewidujac utozenie na tym odcinku kabla w rurze ochronnej pcw. Szczegdlng uwage zwroci¢ na to, by nie uszkodzié¢ systemu
korzeni drzewa.

—  Wytyczy¢ geodezyjnie i zlokalizowaé projektowane stanowiska stupowe,

—  Dokona¢ niezbednej korekty w obrysie wykopu i przygotowaé stanowisko pod stup oswietleniowy,

—  Na dnie wykopu, pod shup o$wietleniowy wyla¢ fundament betonowy, ktory zabezpieczy¢ dwukrotnie lakierem asfaltowym przed
korozja,

—  Przed zamontowaniem stupa nalezy skompletowa¢ na poszczegélnych stanowiskach zakresu robot odpowiednie elementy po
uprzednim skontrolowaniu ich stanu oraz ustali¢ doktadnie miejsce i kierunek utozenia montowanego stupa w stosunku do osi linii,

—  Posadowienia slupa powinny by¢ zabezpieczone przed erozja do wysoko$ci co najmniej poziomu projektowanego terenu.

3.2. _Montaz elementéw o$wietlenia zewngtrznego
Na montaz elementow o$wietlenia zewnetrznego sktada sig :

—  Weciagnigcie przewodow w shup,

—  Zamontowanie kompletnej oprawy oswietleniowej na stupie. Przed zamontowaniem opraw nalezy sprawdzi¢ ich dzialanie oraz
poprawnos¢ polaczen, Oprawy montowa¢ w sposob trwaty. Przez mocowanie w sposob trwaly rozumie si¢ skrgcenie na $ruby z
podktadkami sprezystymi lub w podobny sposob roéwnorzedny pod wzgledem mechanicznym, umozliwiajacy wymiang opraw.

—  Podlaczenie przewodow do oprawy i do zlacza IZK shupa. Kable zasilajace oprawe powinny by¢ podlaczone do zaciskow
przytaczeniowych oprawy w taki sposob, aby przewdd ochronny mial potaczenie z korpusem zewngtrznym oprawy, a przewodd
neutralny z trzonkiem lampy, a przewod fazowy ze stykiem $rodkowym (stopka lampy). Zrodta §wiatta nalezy zatozy¢ po catkowitym
zainstalowaniu opraw o$wietleniowych. Instalowane oprawy musza by¢ czyste.

—  Zabudowanie w zfaczu fazowym IZK wymaganego zabezpieczenia,

—  Wykonanie uziemienia zacisku PE linii zasilajacej stup ( w przypadku stupa okreslonego na planie i schemacie linii o§wietleniowych)

—  Sprawdzenie linii zasilajacej oprawy,

—  Sprawdzenie pomiarem rezystancji uziemienia zacisku PE,




—  Sprawdzenie pomiarem skuteczno$ci ochrony przed porazeniem.

Prace prowadzi¢ przy uzyciu sprawnego techniczne samochodowego podnosnika hydraulicznego, przez osoby posiadajace odpowiednie,
potwierdzone aktualnymi za$wiadczeniami kwalifikacje do prowadzenia prac na wysokosciach, przestrzegajac obowiazujacych w tym
zakresie prac BHP.

Teren pod stanowisko podnosnika hydraulicznego nalezy wyréwnac i zaggscic.

Teren wokot stanowiska podno$nika hydraulicznego musi by¢ wylaczony z ruchu oséb nieuprawnionych, ogrodzony i odpowiednio
oznakowany.

3.3. Uktadanie kabli zewnetrznych NN - przytacze do szafki SO
Rozpoczgcie prac ziemnych jest mozliwe na podstawie pozwolenia na budowg.
Przed rozpoczgciem wykopow nalezy :

—  Dokona¢ geodezyjnego wytyczenia trasy rowow kablowych,

—  Dokona¢ zgloszenia w instytucjach branzowych (Rejon Energetyczny) o zamiarze rozpoczecia prac,

—  Prowadzenie prac w poblizu czynnych linii kablowych, rurociagéw oraz innych urzadzen technologicznych prowadzi¢ po
uprzednim uzgodnieniu robot z uzytkownikiem tych urzadzen, z zachowaniem warunkow okreslonych przez uzytkownika,

—  Uzgodni¢ z Inwestorem zakres i termin ewentualnych wylaczen istniejacych elementéw podziemnego i naziemnego uzbrojenia
terenu,

—  Oznaczy¢ i zabezpieczy¢ tras¢ robot,

—  Przygotowa¢ miejsce na sktadowanie nadmiaru ziemi z wykopu,

—  Wykopy prowadzi¢ r¢cznie odktadajac ziemi¢ poza obrys wykopu.

—  Przygotowa¢ miejsce na sktadowanie materiatdéw pomocniczych ( rury ochronne, piasek, folia ),

—  Row kablowy wykonywaé, kopiac go recznie do glebokosci 0,80 m ponizej planowego poziomu terenu. Szeroko$¢ dna wykopu
40 cm. Dno rowu wyréwnane, bez gruzu, kamieni, korzeni.

—  Na dnie rowu musi znajdowac¢ si¢ 10 cm warstwa piasku zwyktego, drobnoziarnistego, bez ciat obcych.

—  Ulozy¢ rury ochronne w miejscach zgodnych z planem tras kablowych oraz dodatkowo wszgdzie tam, gdzie wystgpuja elementu
podziemnej infrastruktury technicznej, ktore na planie tras kablowych nie zostaty geodezyjnie umieszczone.

—  Przy pracach ziemnych w poblizu istniejacego drzewostanu, w przypadku braku mozliwosci wykonania obej$¢ w odleglosci min.
1,0 m od pnia drzewa, tras¢ kabla prowadzi¢ pod nadzorem stuzb konserwacji przyrody, pomiedzy systemem korzenny,
przewidujac utozenie na tym odcinku kabla w rurze ochronnej pcw. Szczegdlng uwagg zwroci¢ na to, by nie uszkodzi¢ systemu
korzeni drzewa.

—  Kabel w wykopie uktada¢ linia falista, odwijajac go z gornej czesci bebna kablowego zawieszonego na sztywnej osi metalowej
(watek a nie rura), umieszczonej w otworze bebna i zaopatrzonej w nastawne kotnierze, uniemozliwiajace przesuwanie si¢ bgbna po
walku.

—  Kabli nie nalezy uktada¢ jezeli temperatura kabla i otoczenia jest nizsza niz 5 stopni C,

- Zastosowane rury i przepusty ochronne winny mie¢ $rednice otworu nie mniejsza niz 1,5 x $rednica zewnetrzna kabla,

—  Po weciagnieciu kabla w rurg ochronna, konce rury nalezy uszczelni¢ materiatem widknistym i zaprawa silikonowa,

—  Utlozony kabel zaopatrzy¢ w oznaczniki kablowe, umieszczane co 10 m w trasie oraz dodatkowo na zatomach trasy, przy mufach,
zkgczach, skrzyzowaniach oraz przy rurach ochronnych i przepustach kablowych,

—  Minimalne promienie R zginania kabli w zaleznos$ci od $rednicy zewnetrznej kabla d, dla kabli wielozytowych z izolacja z tworzyw
sztucznych wynosza : R=20xd,

—  Przy ukfadaniu kabla przewidzie¢ pozostawienie zapasow kabla w ilosci 1,5 m przy wyjsciu i wejsciu do stupa oraz do szafki SO,

—  Przed zasypaniem zgtosi¢ kabel do odbioru czg$ciowego,

—  Przygotowany kabel w wykopie nalezy przysypa¢ 10 cm warstwa piasku zwyklego, drobnoziarnistego, a nastgpnie 15 cm warstwa
gruntu rodzimego, ubijajac poszczegdlne warstwy,

— W nastgpnej kolejnosci utozy¢ w wykopie foli¢ pcw koloru niebieskiego o szerokosci nie mniejszej niz 20 cm dla jednego kabla,

—  Row kablowy zasypywa¢ warstwami gruntem rodzimym, ubijajac poszczegélne warstwy,

—  Podejscie do skrzynek zasilajaco-sterujacych oczyszczalni i przepompowni wykona¢ zgodnie z DTR urzadzen, uktadajac linie
zasilajace w rurkach z tworzywa, na konstrukcji obiektow,

— Do faczenia kabli stosowa¢ osprzet kablowy spetniajacy wymogi polskiej normy PN-E/-06401,

—  Przygotowa¢ dokumenty niezbedne do odbioru koncowego, a w szczegdlnosci
a) Umowy wraz jej pdzniejszymi ewentualnymi uzupelieniami i zmianami,

b)  Protokotow i za§wiadczen o wykonanych probach montazowych,

c)  Protokotéw odbioru czgsciowego odcinkow robot,

d) Dziennika Budowy,

e)  Protokotéw pomiaréw kabli,

f)  Protokotéw pomiaréw skuteczno$ci ochrony,

g) Protokotow pomiarow rezystancji uziemien.
Wszystkie prace kablowe prowadzi¢ w sposob zgodny z aktualna polska norma PN-E/05125, SEP-E-0001, PN-IEC-30364, przepisami BHP
i ppoz oraz przepisami PBUE.

3.4. Montaz szafki SO
W celu prawidlowego przygotowania i montazu szafek oswietleniowych nalezy :

—  Przygotowac plac robot poprzez jego wylaczenie z ruchu osob pieszych, nalezyte ogrodzenie i oznakowanie,

—  Uzgodni¢ z Rejonem Energetycznym czas i sposob wykonania wlaczenia uktadu szatki SO do ztacza sieci energetycznej, zgodnie
z warunkami przylaczenia do sieci,

—  Zgodnie z warunkami technicznymi przylaczenia oraz opracowanym projektem budowlanym, dokona¢ wytyczenia stanowiska pod
projektowana szafke. Szafke lokalizowaé na fundamencie wylewanym na budowie (w fundamencie zabezpieczy¢ odpowiednia ilo§é
przepustow rurowych — rura z tworzywa, dla potrzeb linii zasilajacych wyprowadzanych z szafki SO). Parametry obudowy szafki
SO zgodne z projektem.,

—  Polaczenia pomigdzy ztagczem a szatka wykonaé kablem cu o przekroju nie mniejszym niz przekroj linii odbiorczych, uktadanym
w ziemi, wg takich samych zasad jak kabel o§wietleniowy,

—  Przy wyjsciu ze zlacza oraz przy wejsciu do szatki pozostawic¢ zapas kabla w ilosci 1,5 m,

—  Kabel na catej dlugosci uktada¢ w rurze ochronnej z tworzywa,



- Z szafki wyprowadzi¢ obwod kablowe, o§wietleniowy. Na kablu zatozy¢oznaczniki kablowe, a urzadzenie zabezpieczajaco-
rozdzielcze trwale opisa¢ szyldzikiem,

—  Aparaturg rozdzielcza i sterownicza umieszczong w szafce zabudowa¢ w sposob zgodny z polska norma PN-E/05009, PN-IEC
30364. W szczegodlnosci nalezy zwrdci¢ uwage na trwalos$¢ i prawidtowo§¢ wykonywanych polaczen, pewny sposoéb montazu
aparatow w obudowach, zatozeniu wszelkich zdjgtych na czas montazu oston izolacyjnych, wykonanie potaczen ochronnych,
prawidtowa kolorystyke przewodu neutralnego i ochronnego.

Dokona¢ uziemienia zacisku PE linii zasilajacej szatke.

- Przygotowa¢ dokumentacj¢ powykonawcza,

—  Dokona¢ pomiaru rezystancji kabli oswietleniowych dla obwodoéw wychodzacych z szafki o§wietleniowej,

—  Dokona¢ sprawdzenia skutecznosci ochrony p.porazeniowe;j,

—  Dokona¢ sprawdzenia rezystancji uziemienia zacisku PE.

3.6. Montaz elementow instalacji zewngtrznych
Na montaz element6éw instalacji elektrycznych wewnetrznych skfada sig :
—  Montaz szafki o§wietleniowej SO,
—  Wytyczenie, oznakowanie i zabezpieczenie tras linii kablowych,
—  Wytyczenie stanowisk stupéw o$wietleniowych,
—  Montaz prefabrykowanych fundamentéw w wykopie,
—  Wylanie fundamentu pod szafke SO, z umieszczeniem odpowiednich przepustéw rurowych (rury z twardego tworzywa),
—  Weciagniecie kabli zasilajacych w rury ochronne.
Zasadnicze czynnos$ci przy wykonywaniu robot: :
- przygotowanie wykopow,
- rozwinigcie przewodu
- sprawdzenie ciagltoéci zyt i opornosci izolacji
- odmierzenie i cigcie
- wprowadzenie koncow przewodow do tabliczek stupowych, tabliczek zaciskowych, itp.,
- 0znaczenie kabli na obu koncach zgodnie z adresami umieszczonymi na liscie adresowe;j,
- zabezpieczenie przejscia przewodoéw kabelkowych przez fundamenty,
- ulozenie przewodow w sposob umozliwiajacy tatwosé ich wymiany.
Wszystkie przewody kabelkowe musza mie¢ zylty przewodzace wykonane z miedzi, by¢ oznakowane przez producenta (marka), posiadac¢
kolorystyke izolacji roboczej zyt zgodna z wymaganiami, tj.:
- przewod neutralny N — kolor niebieski
- przewod ochronny PE — kolor z6tto-zielony
- przewod fazowy L1 — kolor brazowy

Wykonanie niezb¢dnych pomiardw,
Prace prowadzi¢ przez osoby posiadajace odpowiednie, potwierdzone aktualnymi zaswiadczeniami kwalifikacje, przestrzegajac
obowiazujacych w tym zakresie prac BHP.
Po utozeniu kabli posadowieniu shupow i zamontowaniu osprzetu, ale przed zasypaniem nalezy sprawdzic:
- czy utozone kable (rodzaj, liczba, przekrdj zyt) jest zgodny z dokumentacja techniczna.
- odlegtosci migdzy kablami
- promienie tukdw kabla na zatamaniach trasy
- czy na prostych odcinkach rowu kabel jest utozony linig falista
- uszczelnienie rur i innych przepustow
- oznaczenie kabli (liczba opasek i napiséw na nich)
- prawidtowo$¢ montazu przewodow ochronnych
- uszczelnienie wyprowadzenia kabli NN z rur ostonowych.
- Prawidlowosci wykonania posadowienia i stupdw oraz zabezpieczenia przeciwilgociowego
- Prawidlowosci wykonania uziemien

3.7. _Uziemienie ochronne.

Uziemieniu ochronnemu w liniach o napigciu wyzszym niz 1 kV podlegaja:

— stupy stalowe ustawione w odlegto$ci mniejszej niz 20 m od granicy pasa drogowego publicznej drogi kotowe;j,

— stupy stalowe i betonowe ustawiane na terenach zwartej zabudowy lub o zabudowie rozproszonej, w odlegtosci mniejszej niz 50 m od
zamieszkatych budynkow.

Uziemieniu ochronnemu podlegaja we wszystkich liniach metalowe czgSci urzadzen znajdujace si¢ w linii, urzadzenia o$wietlenia
zewngtrznego.

Uziemienia ochronne nalezy wykonywa¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwporazeniowe;j.

4. Uwagi koncowe

4.1. Zasady kontroli i odbioru robét
Kierownik robot elektrycznych zobowiazany jest do :

—  zglaszania Inwestorowi do sprawdzenia lub odbioru wykonanych roboét ulegajacych zakryciu badz zanikowi oraz
zapewnienia dokonania wymaganych przepisami lub ustalonych w umowie o przytaczenie do sieci elektroenergetycznej
prob i odbiordéw czesciowych instalacji elektrycznych oraz zwiazanych z nimi urzadzen technicznych przed zgloszeniem
obiektu budowlanego do odbioru,

—  przygotowania dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego, przez co nalezy rozumie¢ rowniez dokumentacjg
powykonawcza dla instalacji elektrycznych, ze wszelkimi zmianami, jakie za wiedza projektanta zostaty wniesione w
trakcie budowy,

—  zgloszenia do odbioru instalacji elektrycznej i piorunochronnej obiektu odpowiednim wpisem do dziennika budowy oraz
uczestniczenia w czynnosciach odbioru i zapewnienia stwierdzonych wad,




—  przekazania Inwestorowi o§wiadczenia o zgodnosci wykonania instalacji elektrycznych z projektem wykonawczym i
warunkami pozwolenia na budowe¢ — umozliwiajacego uzyskanie pozwolenia na uzytkowanie lub dokonanie zgtoszenia o
rozpoczeciu uzytkowania.

Inspektor nadzoru, dziatajacy w imieniu Inwestora zobowiazany jest do :

—  reprezentowania Zamawiajacego na budowie przez sprawowanie kontroli zgodno$ci jej realizacji z projektem i
pozwoleniem na budowg, przepisami, obowiazujacymi Polskimi Normami i normami zharmonizowanymi oraz wiedza
techniczna,

—  sprawdzania jakosci wykonywanych robot, wbudowanych wyrobow budowlanych, a w szczegdlnosci zapobieganie
stosowaniu wyrobéw budowlanych wadliwych i niedopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie,

—  sprawdzania i odbioru robot budowlanych ulegajacych zakryciu badz zanikajacych, uczestniczenia w probach i odbiorach
technicznych instalacji, urzadzen technicznych oraz przygotowania i udzialu w czynno$ciach odbioru gotowych obiektow
budowlanych i przekazywania ich do uzytkowania.

4.2. Materialy i surowce
Przy wykonywaniu robot nalezy stosowa¢ wyrobu o wiasciwosciach uzytkowych umozliwiajacych spelienie wymagan podstawowych oraz
dopuszczonych do obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie a w szczegdlnosci:

—  materialy budowlane, wlasciwie oznaczone, dla ktorych wydano certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze
zapewniono zgodno$¢ z kryteriami na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i
dokumentow technicznych

—  wyroby dla ktérych dokonano oceny niezawodnosci i wydano certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub z aprobata
techniczna,

—  wyroby budowlane umieszczone w wykazie wyrobow nie majacych istotnego wplywu na spelnienie wymagan
podstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych i stosowanych wg. tradycyjnie uznanych zasad sztuki budowlane;.

4.3. Urzadzenia
Wykonaweca jest obowiagzany wykaza¢ si¢ posiadaniem wszystkich urzadzen niezb¢dnych do wykonywania prac instalacyjnych zwigzanych

z transportem, montazem oraz pomiarami instalacji. Konieczne bedzie wykonywanie instalacji na wysoko$ciach, dlatego tez niezbedne jest
posiadanie podnos$nikéw samojezdnych umozliwiajacych podwieszanie korytek kablowych, opraw o$wietleniowych itp. w ilosci
zapewniajacej odpowiednia dynamike prac w celu zapewnienia terminowosci oddawania prac. Sprzet montazowy i $rodki transportu musza
by¢ w pelni sprawne i dostosowane do technologii budynku. Sposob wykonywania robodt oraz sprzet zaakceptuje Inspektor nadzoru.
Roboty elektroenergetyczne beda prowadzone przy uzyciu nastgpujacego sprzetu mechanicznego:

- Koparka jednonaczyniowa kotowa 0.15-m3

- Koparkarko-tadowarka na podwoziu ciggnika kotowego 0.15-m3

- Podnosnik montazowy PHM samochodowy

- Wibromtot elektryczny 3,0 kW (4KM)

- zuraw samochodowy 4-t

4.4. Transport materialdw
Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich $rodkow transportu, ktore pozwola uniknaé uszkodzen lub odksztalcen przewozonych
materialow. Materialy powinny by¢ przewozone na budowe zgodnie z przepisami ruchu drogowego oraz przepisami BHP. Rodzaj i ilos¢
srodkow transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami zawartymi w Dokumentacji Projektowej, ST i
wskazaniami Nadzoru terminie przewidzianym w Kontrakcie. Przewozone materialy powinny by¢ rozmieszczone réwnomiernie oraz
zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ w czasie ruchu pojazdu.
Sprzet budowlany powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i iloSci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Kierownika Projektu. Roboty elektroenergetyczne moga by¢ wykonywane recznie lub przy uzyciu sprzetu
mechanicznego zaakceptowanego przez Kierownika Projektu. Przy mechanicznym wykonywaniu robot Wykonawca powinien dysponowaé
sprzetem sprawnym technicznie, przewidzianym do wykonywania tego typu robot.
Dla materiatéw dtugich nalezy stosowaé przyczepy dluzycowe, a materialy wysokie nalezy zabezpieczy¢ w czasie transportu przed
przewrdceniem oraz przemieszczeniem.
Bebny z kablami nalezy przetacza¢ zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczce bebna. Unika¢ transportu kabli w temperaturze nizszej od -
15°C. W czasie transportu i przechowywania materialow elektroenergetycznych nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych
wilasciwosci tych urzadzen, zastrzezonych przez producenta.
W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i urzadzen rozdzielczych nalezy przestrzega¢ zalecen
wytworcow, a w szczegdlnosci: transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzasami oraz przesuwaniem sig,
aparature i urzadzenia ostroznie zatadowac i zdejmowac, nie narazajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok.
Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich $rodkow transportu, ktore pozwola unikngé uszkodzen lub odksztatcen przewozonych
materiatdw. Przewozone materialty powinny by¢ rozmieszczone rOwnomiernie oraz zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ w czasie
ruchu pojazdu.
Srodkami transportu przewidziane do stosowania:

- Ciagnik kotowy 18-22 kW (25-30 KM)

- Przyczepa dluzycowa do samochodu, do 4.5t

- Przyczepa do przewozenia kabli 4-7-t

- Samochéd dostawczy do 0.9-t

- Samochéd skrzyniowy do 5-t

4.5 Wykonanie robot
Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich roboty beda

wykonywane. Szczegbtowy harmonogram wykonania instalacji i montazu urzadzen ma szczeg6lne znaczenie na terminowosci wykonywania
poszczegdlnych prac jak roéwniez na pozostate branze. Harmonogram uloZenia instalacji w hali sprzedazy ma istotny wpltyw na prace
zwigzane z ukladaniem posadzki. Ponadto wspolnie z inspektorem nalezy stworzy¢é harmonogram wykonania robdt pomieszczen
priorytetowych w celu ich zagospodarowania przed uruchomieniem obiektu.



4.6 Kontrola jako$ci robot

Celem kontroli robdt jest stwierdzenie osiagnigcia zatozonej jakosci wykonywanych robot. Wykonawca robot ma obowiazek wykonania
petnego zakresu badan na budowie w celu wykazania Inzynierowi zgodnosci dostarczonych materialow i realizacji robot z Dokumentacja
Projektowa oraz wymaganiami niniejszej specyfikacji.

Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania.

Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do akceptacji Inzyniera. Wykonawca powiadamia pisemnie
Inzyniera o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktora moze kontynuowaé dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez Inspektora i
Uzytkownika.

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami.

—  Wszystkie roboty, ktore nie spetniaja wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostaja odrzucone.

—  Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia od cech okreslonych w specyfikacji powinny by¢ ponownie
wykonane przez Wykonawce na jego koszt. Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wad¢ za nie majaca
zasadniczego wptywu na dalsze roboty oraz na cechy eksploatacyjne instalacji.

Wszystkie elementy robdt instalacji elektrycznej podlegaja sprawdzeniu w zakresie:
- zgodnosci z dokumentacja i przepisami
- poprawnego montazu
- kompletnosci wyposazenia
- poprawnosci oznaczen
- braku widocznych uszkodzen
- nalezytego stanu izolacji
- skutecznej ochrony od porazen
Sprawdzeniu podlega lokalizacja wykopow, ich wymiary oraz ewentualne zabezpieczenie $cianek przed osypywaniem si¢ ziemi.
Wykopy powinny by¢ tak wykonane aby zapewnione byto w nich ustawienie fundamentéw lub ustojow, ktorych lokalizacja i rz¢dne
posadowienia byly zgodne z dokumentacja projektowa.
Sprawdzenie powinno obejmowa¢ sprawdzenie ksztattu i wymiarow, wygladu zewngtrznego oraz wytrzymatosci. Parametry te powinny by¢
zgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej oraz wymaganiami PN-80/B-03322 i PN-73/B-0628.
Ponadto nalezy sprawdzi¢ usytuowanie fundamentow w planie i rzgdne posadowienia. Po zasypaniu fundamentéw lub wykonaniu ustojow
ziemnych nalezy sprawdzi¢ stopien zaggszczenia gruntu.
Shupy po zmontowaniu i ustawieniu w pozycji pracy podlegaja sprawdzeniu w zakresie:
- lokalizacji,
- kompletnosci wyposazenia i prawidlowo$ci montazu,
- doktadnosci ustawienia stupéw w pionie i kierunku,
- stanu antykorozyjnego powtok ochronnych konstrukcji stalowych i osprzetu,
- zgodnosci posadowienia z dokumentacja projektows.
Podczas wykonywania uziomow powierzchniowych nalezy wykona¢ pomiar gtgbokosci utozenia bednarki, stanu polaczen spawanych a po
zasypaniu wykopu, sprawdzenie stopnia zageszczenia gruntu. Po wykonaniu uzioméw ochronnych nalezy wykonaé pomiary ich rezystancji.
Warto$ci pomierzonych rezystancji powinny by¢ mniejsze lub co najmniej rowne warto$ciom podanym w dokumentacji projektowe;.

4.7. _Odbidr robot
4.7.1. Odbiér techniczny, czgsciowy
Przy odbiorze nalezy sprawdzi¢ zgodnos$¢ robot z Dokumentacja Projektowa. Odbidr techniczny czg§ciowy jest to odbior poszczegdlnych faz
robot podlegajacych zakryciu a w szczegdlnoscei instalacji uziemienia i potaczen wyréwnawczych. Do odbioru nalezy przedtozy¢ nastgpujace
dokumenty :

—  dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonywanymi w trakcie budowy oraz szkice zdawczo —

odbiorcze,
—  dziennik Budowy,
—  dokumenty dotyczace jakosci zastosowanych materiatow.

4.7.2. Odbiér techniczny koncowy
Jest to odbior techniczny catkowitego zakresu robot elektrycznych po zakonczeniu budowy, przed przekazaniem go do eksploatacji. Nalezy

przedtozy¢ nastegpujace dokumenty :
—  wszystkie dokumenty odnosnie odbioréw czgsciowych,
—  protokoty wszystkich odbioréw technicznych czg$ciowych,
—  zaktualizowang dokumentacj¢ techniczna.

4.8. Podstawa Platnosci.
Ptatno$¢ nalezy przyjmowaé zgodnie z dokumentacjg i zakresem rob6t wymienionym w niniejszej ST w oparciu umowe zawartg ze
Zleceniodawca oraz w oparciu o protokoty odbioru faktycznie zamdwionej i wykonanej pracy oraz oceng jako$ci robot i oceng jakosci
uzytych materiatow.
Cena wykonania robo6t obejmuje:

- zakup kompletu materialow i urzadzen (szafki SO, aparatury, osprzetu elektrycznego, kable, przewody itp.),

- podtaczenie szafki SO do sieci elektroenergetycznej

- transport materialow i urzadzen na miejsce wbudowania wykonania robot montazowych

- roboty przygotowawcze i wytyczenie geodezyjne

- oznakowanie i zabezpieczenie robot

- wykonanie linii kablowej NN

- wykonanie linii o$§wietleniowej

- wykonanie pomiaréw elektrycznych i wszystkich koniecznych badan i prob

- wykonanie dokumentacji powykonawczej

- wykonanie powykonawczej inwentaryzacji geodezyjnej

- prace porzadkowe



4.9. Normy

Prace elektroinstalacyjne i urzadzenia winny by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami nastgpujacych norm i przepisoéw (normy aktualne w
dniu opracowania, zweryfikowaé przy sporzadzaniu dokumentacji)

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdzialaniu cztowieka z maszyna, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia
identyfikacyjne przewodow barwami albo cyframi

PN-E-04700:1998/ Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan
odbiorczych

PN-IEC 60364-6-61: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie odbiorcze

PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,przedmiot i wymagania podstawowe.

PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona
przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-4-47 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie $rodkow
ochrony dla zapewnienia bezpieczenstwa. Postanowienia ogélne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe.

PN-1EC 60364-5-523 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalno$¢ pradowa
dhugotrwata przewodow.

PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody
ochronne.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz
ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, p6z. 953 z pdzniejszymi
zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz
sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, p6z. 2041).

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych ITB czgé¢ D: Roboty instalacyjne. Zeszyt 1:

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych ITB czgé¢ D: Roboty instalacyjne. Zeszyt 2:

Sa to podstawowe wymagania odnosnie instalacji elektrycznych i urzadzen oraz standardy dla materialow instalacyjnych i wyposazenia.
Tylko wiasciwie wykwalifikowane osoby moga wykonywaé prace instalacyjne. Przed przekazaniem urzadzen wykonawca winien
przeprowadzi¢ pomiary skutecznosci szybkiego wylaczenia, pomiary oporno$ci izolacji, pomiary oporno$ci instalacji odgromowej i
standardowe przeglady. Ponadto obstuga winna przeprowadza¢ powyzsze pomiary w okre§lonych przepisami przedziatach czasowych.
Pomiary winny by¢ potwierdzone pisemnymi protokotami z pomiarow. Przeglady i pomiary moga by¢ wykonywane tylko przez uprawnione
osoby. Podczas montazu instalacji i urzadzen, odpowiednie przepisy bezpieczenstwa musza by¢ przestrzegane. Przed rozpoczgciem prac
Kontraktor winien uzyska¢ petng informacje¢ o ryzyku zwigzanym z budowsg i winien prowadzi¢ prace w odpowiednio bezpieczny sposob i
winien wykonywac¢ ja w sposob nie zagrazajacy zyciu stosujac podczas pracy $rodki zapobiegania wypadkom majac szczegdlnie na uwadze
zalecenia Zarzadzenie Ministra Budownictwa (Dz. U. Nr 13/72, poz. 93, Dz. U.nr 10/95, poz. 46) i poprawki do tego Zarzadzenia.
Charakterystycznyml zrodlami zagrozen w trakcie wykonywania instalacji sa:
Transport, przyjmowanie materialéw i warunki ruchu

—  Prace przeprowadzane w poblizu napigcia elektrycznego

—  Prace zwigzane z urzgdzeniami elektrycznymi (PN-85/E-08400/02, PN-88/E-08400/10)

—  Pomiary elektryczne

—  Prace zwiazane z o$§wietleniem placu budowy

—  Obecno$¢ prac komunalnych

—  Podlaczenia do istniejacych urzadzen

—  Uzycie maszyn i urzadzen
Maszyny winny spetnia¢ wymagania odno$nie limitow warto$ci emisji hatasu i wibracji stosownie do funkcji ich zastosowania oraz ich
lokalizacji. Dodatkowe zabezpieczenia akustyczne moga by¢ zastosowane lecz tylko w szczegolnie wyraznych przypadkach.
Wymagana jest pelna analiza adekwatnych dokumentow i standardow pod wzgledem ich stosowania.

4.9 Przepisy zwiazane
Niezaleznie od stopnia dokladno$ci i precyzji dokumentéw otrzymanych od Inwestora, definiujacej ustuge do wykonania Wykonawca

zobowiazany jest do uzyskania dobrego rezultatu koncowego. W zwiazku z tym wykonane instalacje musza zapewni¢ utrzymanie
zatozonych parametrow technicznych.

Specyfikacje i opisy uwzgledniaja oczekiwany standard dla materialtdow i instalacji, niezbedny do wiasciwego funkcjonowania
projektowanego budynku. Wykonawca moze zaproponowa¢ alternatywne rozwiazania pod warunkiem uzyskania pisemnego zatwierdzenia
zmian do realizacji. Rysunki i cze$¢ opisowa sa dokumentami wzajemnie si¢ uzupetniajacymi.

Wykonawca jest zobligowany do przegladu zawartosci dokumentacji projektowej i dokonaé sprawdzenia przygotowanych komentarzy
z odpowiedzialnym projektantem. Wykonawca bierze pelna odpowiedzialno$¢ za wykonane prace wykonane przez niego jak rowniez
podzlecone innym wykonawcom oraz za przeprowadzone modyfikacje nie uzgodnione ze zlecajacym i projektantem. Rozbiezno$ci
w wykonawstwie w stosunku do projektu moga by¢ wprowadzone tylko po uzgodnieniu ze zlecajacym i projektantem. Wykonawca jest
zobligowany do przedstawienia dokumentacji technicznej w celu uzyskania pozwolenia na prefabrykacje (np. rozdzielni 6kV) do
kompetentnej specjalistycznej jednostki w celu uzyskania zatwierdzenia i przeprowadzenia procedury zatwierdzajacej. Zadaniem
Kontraktora jest zabezpieczenie wszystkich niezbednych urzadzen koniecznych do zasilania placu budowy w energie elektryczna.

Osoba odpowiedzialna za prawidlowe i zgodne ze wszystkimi zwigzanymi z zakresem prac przepisami jest kierownik robot elektrycznych.
Kierownik robdt elektrycznych musi posiada¢ odpowiednie kwalifikacje uprawniajace go do kierowania robotami elektroenergetycznymi
(uprawnienia budowlane wykonawcze oraz grupa SEP min do 1 kV).

Wszystkie zabudowane urzadzenia i aparaty elektryczne, oprawy, wysiegniki, obudowy, kable i przewody energetyczne musza posiadaé¢
odpowiednie certyfikaty i $wiadectwa wyrobow.

Na tablice rozdzielcze wykonawca robdt elektrycznych musi dostarczy¢ §wiadectwo wyrobu.



